SOUHLASI
s ORIGINALEM  HODNOCENI BAKALARSKE PRACE

- Vedouci BP

Jméno bakalare: Jakub Matousek Garantujici katedra: KKY

Nazev bakalarské prace: Navrh optimalniho fizeni RC modelu auta pomoci dynamického programovani
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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalaiska prace je vénovana navrhu fizeni modelu RC auta v prostredi s pevnymi piekazkami s vyuzitim
dynamického programovani. Prace ma rozsah 42 stran a je ¢len¢na do péti kapitol, které jsou vénovany
jednoduchému kinematickému modelu RC auta, predstaveni dynamického programovani pro kone¢ny i
nekonecny horizont a simula¢nimu vyhodnoceni navrzeného fizeni.

Dle mého néazoru spliuje bakalaiska prace formalni a stylistické pozadavky kladené na vysokoSkolskou
kvalifika¢ni praci. Pfi jejim zpracovani prokazal bakalaf zvladnuti zakladnich technik matematického-
fyzikalniho modelovani, problematiky diskretizace spojitého stavového modelu a principu stavové zpétné
vazby. Pro praktickou implementaci dynamického programovani vyuzil autor kvantizaci stavového
prostoru a uskali této aproximace popsal v kapitole vénované simulacnimu vyhodnoceni navrzeného
fizeni. Ke zpracovani bakalarské prace mam pouze piipominku tykajici se relativné strohého popisu
nékterych vysledki a uzkého zaméteni prace. To se projevuje hlavné v tvodni kapitole, kde autor
nevyuzil moznosti provést bohatsi resersi literatury vénované problematice planovani trajektorie.

Vyse uvedené nedostatky v§ak vyznamnym zptisobem nesnizuji velmi dobrou uroven bakalaiské prace,
ktera spliuje vSechny body zadani a doporucuji ji k obhajobé s klasifkacnim stupném vyborné.
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Jméno, ptijmenti, titul vedouciho BP: Ing. Ivo Puncochar, Ph.D.
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