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Hodnoceni bakalarské prace vedoucim
Nézev préce: Demonstrace inverzniho kyvadia
Student: Jan PEROUTKA f Std. &slo: | E14B0051P
Vedouci: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni préce vedoucim Max. body PHidélené body
Splnéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZiti 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pFistup, ...
FormalIni zpracovani prace 15 15
DodrZeni termind (plynulost zpracovani b&hem ak. roku, 15 15
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouZeni studia

Hodnoceni &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

Student ve své préci gFedstavuje realizaci demonstracniho modelu soustavy typu inverzni kyvadlo. Vénuje se
jak teoretickému rozboru zakladnich matematickych vztah@ pro inverzni yvadlp, tak pfedeviim konkrétni
realizaci pomoci voziku a linearniho pohonu elektromotorem a ozubenym paskem. Ridici algoritmus zalozeny na
PID a PD regulatorech je teoreticky zpracovan a je uveden také kéd jeho realizace.

Pfipravek byl uveden do funkéniho stavu a méize byt pouZit pro dalgi praci s timto typem algoritm(.

Tato kvalifikacni prace byla, v souladu s Pokynem dékana ¢&. 6D/2017 - Postup pii ovéfovani plvodnosti
kvalifikacnich pr?a, proverena systemem pro odhalovani plagiatd Theses.cz, ktery nevykézal vyznamnou shodu
prace s jinymi dily.

Bakalafskou praci hodnotim klasifikaci vyborn& (podie kiasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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odpis vedouciho préice



