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Kritéria hodnocen( price oponentem Max. body PHd&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupef kvality splnéni) 25 25

Odborna Uroven prace 50 49
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pFip. aplikace 15 14

Formalni zpracovani préace, dodrZovani norem 10 9

Hodnocen( obsahu a kvallty préce, pfipominky:

Predkladand bakalaiska prace byla minéna a také pojata jako rederSe krokovych motord se zam&Fenim na jejich
rincip, druhy, konstrukcni uspofadant, napajeni a fizeni, déle na jejich vlastnosti a pouiti, Student ﬁfistoupil
tkolu velmi zodpovédné, prostudoval mnoZstvi odborné literatury a vybral to podstatné. Spinil viechny body

zadén a je prehledné uspofadana. Text je doplnén nazornymi obrdzky, schématy a grafy. Prace mize poslouzit

ja#o uvodci podrobnéjsiho studia dané problematiky, ale | pro orientaci v pouZiti motor( v praxi a nabidce
trhu,

Dotazy oponenta k préc:

1. Nastr. 16 se vyskygufe v souvislosti s rozb&hem a zastavenim rotoru termin

ztrata kroku. Vysvétlete blize vyznam tohoto pojmu a jak tomu Ize zabrénit.
2 Jakly inv? ma moment setrvacnosti rotoru na viastnosti motoru a jak Ize tento moment
© ovlivnit?

Bakalafskou praci hodnotim klasifikac vyborné (podie klasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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