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Modelovani loZisek s nakldpécimi segmenty s uvaZzovanim
kmitani segment a nelinearnich hydrodynamickych sil

Bakalafskd prace o rozsahu 36 stran je vénovdna modelovéni loZisek s naklapécimi segmenty
prostfednictvim multibody vypoctového programu AVL EXCITE. Text price je rozdélen do sedmi
kapitol: v Gvodnich tfech kapitoldch je shrnut soucasny stav v oboru dynamiky loZisek se zvl&tnim
zaméFenim na feSend segmentova loZiska. Kapitola 4 je vénovéna rlznym pfistupim k modelovéni
loZisek a linearizaci hydrodynamickych sil scilem jejich aproximace linearizovanymi dynamickymi
koeficienty. Kapitoly 5 a 6 pak popisuji implementaci tfisegmentového loZiska v konfiguraci LOP v
programu AVL EXCITE a vysledky linearizace. Pravé uvedené kapitoly 5 a 6 jsou stéZejni &asti prace a
pfedstavuji hlavni pfinos autora. Vysledné linearizované koeficienty jsou porovnany s vysledky
programu ARMD na vypocty v oblasti rotorové dynamiky.

Bakalafska prace ma vhodnou strukturu od obecného pfehledu dané problematiky po popis
zvolené metody modelovani a aplikaci s dobfe dokumentovanymi parametry. Prace mé kvalitni
grafickou Upravu, je psdna srozumitelné a terminologicky spravné. Obsahuje nicméné nékteré
typografické a formulacni nepfesnosti (viz oponentsky wvytisk bakalafské prace pfedany zpét
autorovi). V aplikaéni &asti by bylo vhodné dikladnéji dokumentovat uvedené dynamické odezvy, a
zejména doplnit vysledky obsahlejsim komentafem a diskusi ziskanych vysledkd. Déle uvadim nékolik
konkrétnich poznamek k textu bakalé¥ské prace

e nekonzistentni znageni soufadnicovych systém v tabulce 4 a jinde,

e str. 7: zkratky LOP a LBP obvykle byvaji pouZivany pro konfigurace load-on-pad a load-
between-pad.

e Vkap. 6.3 nejsou adekvatnim zplsobem okomentovény vysledky, v kap. 6.3.3 zcela chybi
komentaf uvedenych prib&hd.

e Druhy odstavec na strané 13: uréeni dynamickych koeficientli je moZné i v rovnovazné
poloze. Udélenim nenulové wvychylky, resp. rychlosti a vypoétem rozdilu
hydrodynamickych sil oproti statické rovnovdiné poloze Ize uréit jak tuhosti, tak tlumeni.

o Na zdkladé zadani bakaldfské prace lze konstatovat splnéni stanovenych cild.
Z formalniho hlediska v3ak postraddm souhrn stanovenych cild v rdmci vlastniho textu
prace a zhodnoceni jejich splnéni.

Dale uvadim dotazy a pozndmky, na které by mél autor reagovat v prib&hu obhajoby:

o Jaké jsou moznosti uréeni tuhosti uloZzeni segmentu (zejm. torzni tuhosti pivotd) a jakym
zpUsobem byly uréeny hodnoty v neéislované tabulce na str. 23?

o Cim jsou zplsobeny extrémni hodnoty linearizovanych koeficientd (napf. obr 6.6 pro
4500 ot/min)? Bylo by vhodné ovéfit, zda je vdaném &asovém intervalu jiZ fedeni
ustalené a zda se nejedna o dusledek vyhodnoceni v oblasti pfechodovych kmitd.



e V pfipadé linearizace nelinedrnich hydrodynamickych sil jsou vysledné koeficienty tuhosti
a tlumenf zavislé na amplitudé buzeni. PovaZoval bych za vhodné testovat uvedenou
metodiku pro rizné amplitudy buzeni a vyhodnotit vliv amplitudy budici sily na uvaddéné
vysledky.

Zavér

Vaclav Houdek splnil cile bakalaiské prace a prokazal schopnost aplikovat teoretické znalosti na
konkrétnim problému z oblasti dynamiky rotorll prostfednictvim rlznych vypoéetnich programi
(AVL, MATLAB, ADAMS). PfedloZend bakaldiska prace je kvalitni, splfiuje poZadavky na kvalifikaéni
praci. S pfihlédnutim k vySe uvedenym pozndmkdm ji hodnotim znamkou

velmi dobfe.

V Plzni dne 11. 6. 2018

Ing. Stépan Dyk, Ph.D.
Oponent hakalafské prace



