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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nazev préce: Ridici systém pro autonomni dron
Student; Bc. Dominik PAULI | sdé&so: | E15N0005P
Oponent: Ing. Pavel Stekl, Ph.D. J
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupef kvality spinéni) 25 15

Odborna droven préce 50 35

Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pip. aplikace 15 8

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 8

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Prace je po formalni strance dobfe zpracovana, vloZené obrazky jsou kvalitné pfipravené a systém piiloh je
prehledny. K této asti prace nemam vaznéjsi pripominky.

Po strance obsahové je préce sice rozsahla, ale jednotlivé kapitoly jsou zpracované s rliznym diirazem na
komplexnost. Programové vybaveni a viastni feenj nékterych aspektti programu je popsano velmi detailné.
Naproti tomu mnohé zajimavé informace jsou pojaty ponékud okrajové. Autonomni fizeni dronu je sice v
teoretické Casti vysvétleno dostatedn&, nicméné prace neobsahuje ani testy programu v praxi a pripadnou
diskusi, jak to vlastné celé funguje.

Autor se dlikladné vénoval tvorbé kédu a jeho odladéni, ale i pres to je takto vytvofeny fidici systém velmi
jednoduchy a neumi nic v praxi upotfebitelného. Pohyb v poli podle mapy 2D s ¢tvercovym zakladem je
zajimavy, ale v praxi to bude obtizné realizovatelné zejména kdyz systém neumi reagovat na vysku prekazky,
tedy 3D nebo zmény podminek za letu. V prehledu kédu bych uvital zd@raznéni reakce dronu na signaly z cidel
a jejich vyhodnoceni.

Celkové je téma navriené studentem velmi komplexni a sloZité, neda se ani predpokladat, ze by jej jedna prace
dokazala zcela vycCerpat. Presto si myslim, Ze predloZenéd prace méa stale urcité rezervy. Praci doporucuji k
obhajobé a hodnotim znamkou dobre.

Dotazy oponenta k préci:
1. Byl popsany systém nékdy provéfen v ostrém provozu a jaké byly jeho silné a slabé  stranky?

2. Pfi komunikaci pomoci WIFI nem{Ze nastat vypadek komunikace se serverem? Co v tomto pfipadé udéla
dron?

3. Funguji popisované korekce polohy pomoci kamery opravdu dobie? Sklady a koridory nemusi byt dobie
osvétlené?

EJe pouZity HW dostatecné rychly pro zpracovéni a vyhodnoceni telemetrickych dat?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci dobFe (podie klasifikacni stupnice dané smérnici d&kana FEL)
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