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Hodnoceni diplomove prace vedoucim
Nézev prace: Ridici systém pro autonomni dron
Student: Bc. Dominik PAULI [ sd.éiso: | EI5N00OSP
Vedoudi: Ing. Petr Kropik, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pfidélené body
SpInéni zadani prace 40 22
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZiti 30 15
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pristup, ...
Formalni zpracovani prace 15 12
Dodrzeni termin{i (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 5
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnocenf &nnost studenta, pfipominky, dotazy:
Po formalni strdnce je prace zpracovana dobre.

Po obsahové strance je ponékud nevyvazena, kdy se méni rozsah a hloubka zpracovani rliznych kapitol.
Nékteré aspekty prace, kterym se autor vénoval i pfi realizaci vice, jsou podrobnéjsi, ale jiné struéné, ac to
zcela neodpovida jejich zavaznosti v ramci zpracovavané problematiky. Prace je pojata vice v teoretické roving,
v prakticke je chudsi. Vysledkem je zakladni verze ovladani a navigace ve zjednoduSené podobé. Reseni je
komplexni, ale zlstalo pFesto v roviné studie a zakladniho experimentalniho zafizeni.

Praci doporucuji k obhajobé a hodnotim znamkou dobfe.
Objevila se 30% shoda, oviem s lofiskou, neobhajovanou verzi téZe prace.

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci dobfe (podie kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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