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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl napinén):
Cilem prace byl navrh manipulatoru pro zasunuti a vysunuti Equatorial Port Plug (EPP) do testovaci
vakuové nadoby (TT) s uvazenim prostoru a navaznosti na manipulator Upper Port Plug (UPP).
Cil této prace byl spinén.

2. Obsahové zpracovani

(originalita fe$eni, narognost, tviiréi pristup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

pfiloh atd.):
Vlastni prace ma 55 stran a pouze na tvodnich 5 stranach je ve struénosti popsan projekt fizniho
reaktoru ITER. Na dalsich strankach se jiz student vénuje vlastni praci - popis problému a jeho feseni,
navrhu jednotlivych variant a jejich hodnoceni a vybéru finalni varianty feseni, jak pro polohovani
manipulatoru, posun EPP a méfeni polohy EPP. U zvolenych variant jsou doplnény zakladni vypocty a
na zavér je proveden i vypocet nosné konstrukce pomoci MKP. Cela prace je doplnéna fadou obrazk( a
tabulek. Student vyuzil u manipulatoru hydraulické systémy a zejména FeSeni podepfeni hlavni nosné
desky manipulatoru pomoci sady hydraulickych valch je celkem originalni.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfimé&Fenost technickych vypottl, doprovodné vykresoveé dokumentace atd.):

Vypodty pomoci MKP jsou zdafilé a dobie okomentovany. Vypotty teoretické byly zjednoduseny (coz
neni na zavadu), ale misty by si zaslouZily lepsi popis co jednotlivé Udaje ve vzorcich znamenaji, nebo
kde se vzali, nebo pro¢ je pouzita uvedena hodnota.

Viykresy samozrejmé odpovidaji praktickym zkusenostem studenta, nicméng sestavny vykres by bylo
vhodné doplnit n&jakym detailem nebo fezem, nebot napt. dily poz. 3, 4, 9 jsou zakryty dilem poz.5 a

jejich feseni/ulozeni neni vidét. U vykresu dilu jdou vynadeci ¢ary nékterych két pres Ciselné udaje jinych

kot - prerusovani vynasecich Car.



4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkaz( na literaturu, graficka Uprava, prehlednost ¢lenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafdl, priloh atd.):

Po grafické strance a kvalitou obrazk(i nelze praci nic vytknout.
Jazykovy projev je pékny, na nékterych mistech predlozené prace se sice vyskytuji pfeklepy, ale na
technickou kvalitu prace toto nema vliv.

5. Struény komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Podepreni ramu manipulatoru pomoci sady hydraulickych valcl je originélni, nicméné v praxi by to jisté
pfineslo celou fadu potizi pfi naladéni takovéhoto hydraulického systému a jeho fizeni.

U pohonného mechanismu by bylo spiSe vhodné vyuzit jeden rotacni hydromotor a spole¢nou hfideli
propojit oba pastorky, nez kazdy pastorek pohanét vlastnim hydromotorem - problémy se synchronizaci
pohybu.

Teoretické vypocty by bylo vhodné Iépe popsat viz bod 3 posudku.

Technicko-ekonomické zhodnoceni by si zaslouzilo rozsifit i o porovnani moznosti fizeni a ovladani
variant - nékdy by bylo dost naro¢né a drahé.

PredloZena prace i pres nékteré uvedené nedostatky spinila pozadované zadani a vlastni ¢innosti
rozsahoveé prevysuji Uvodni teoretickou ¢ast prace.

6. Otazky a pripominky na autora prace k blizSimu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):
1) Jakym zpUlsobem by jste chtél synchronizovat dva samostatné rota¢ni hydromotory s pastorky, pro
pohon drzaku Portplugu, aby se Portplug pohyboval soumérné a nedochazelo k pficeni (aby se pastorky
nepredbihaly).
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