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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: Zarizeni pro mapovani stacionarniho magnetického pole v roviné
Student: Bc. Martin VITEK | sw.asle: | E17N0057P
Oponent: Jifi Zemanek

Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 25
Odborna uroven prace 50 50
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 15
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 10

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Student v praci prokazal schopnost vyresit a kvalitné zdokumentovat inzenyrsky problém, ktery v tomto pfipadé
zahrnoval navrh maticového senzoru magnetického pole, manipulacniho stolku a obsluzného softwaru. Prace
obsahuje pfehled existujicich reSeni, podrobné dokumentuje dilci asti systému, podklada jednotliva rozhodnuti
argumenty a vyhodnocuje také rlizné experimenty se zafizenim. Prace je podle mého nazoru na velmi dobré
odborné Urovni, i kdyZ se pfi feSeni objevily rlizne drobné nedostatky jako napfiklad napajeni integrovanych
obvod{ pfes ochranné diody atd. Text je srozumitelny a logicky strukturovany a rovnéz drovef sazby je velmi
dobrd az na drobné chyby jako napriklad chybéjici odkazy. Také obrazky jsou kvalitné zpracovany. Mou
vyhradou je chybgjici vyhodnoceni prostorové presnosti senzoru, které ovsem autor uvadi jako namét pro dalsi
praci.

Dotazy oponenta k praci:

1) Jaké ma vybrany magnetometr prostorové rozlieni (velikost Hallova senzoru)?
2) Bylo by mozné néjak zajistit synchronni vzorkovani vsech magnetometrd?

3) Jak bude probihat kalibrovani polohy jednotlivych senzor(?

4) Je ve firmwaru, ktery ovlada krokové motory, nastaveni pro omezeni zrychleni?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podle klasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 6.6.2019

podpis oponenta prace



