107876406
Y 4 rv y y V 4
Hodnoceni bakalarske prace vedoucim
Nézev préce: Casomira pro zAvody robotfi
Student: Alona HEPENKO | sw&sl: | E15B0230P
Vedouci: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace 40 35
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuziti 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 15
Dodrzeni termin{ (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 15
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni Cinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

Studentka ve své praci na navrhla reseni ¢asomiry pro zavody robotd. Vyuzila mikrokontrolérl a nastrojli, ktera
byly jiz pouZity ve vyuce. Pro snimani priijezdu robota startovni a cilovou Carou pouZila senzory vzdalenosti
zaloZene na technologii Time Of Flight a to ve formé 2 typd senzor( firmy ST-Micro.

Reseni umoznuje jak poufZiti jednoho méfeni - pfipad zavodu na okruhu, tak oddéleného startu a cile, kdy
jednotky mezi sebou komunikuji pomoci sériove linky. Zmérené Casy se prenasi do aplikace bézici na PC.
Navrzené feSeni mize byt po doladéni SW pouzita pro zamysleny Ucel pfi zavodech robotd.

Tato kvalifikacni prace byla, v souladu s Pokynem dékana €. 6D/2017 - Postup pfi ovéfovani plivodnosti
kvalifikacnich praci, provérena systémem pro odhalovani plagiatd Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou shodu
prace s jinymi dily.

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 17.6.2019
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