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Studentka Bc. Gabriela 5imlovd ve sv6 diplomov6 pr6ci "MoZnosti implementace
kolaborativnfch robott na pracoviStd laserov6ho potisku s vyuZitim ndstroje Tecnomatix
Process Simulate" zkoumala moinost vyuiit[ kolaborativniho robota na konkr6tn[m
pracoviSti ve firm6 ept connector s.r.o. v Habartov6.

V teoretick6 d6sti pr6ce jsou popsdny aktu6lnitrendy v oblasti tzv. pr0myslu 4.0. Stejn6 tak
bylo v navazujfcl ddsti pops6no t6ma robotizace, resp. kolaborativnI roboti, jichZ se prdce

konkr6tnd tfkii. Studentka v prdci ptedstavuje program Tecnomatix Process Simulate, jeni
byl simuladnim ndstrojem pro teoretickou zkou5ku funkdnosti automatizadnich prvk0.

Studentka v praktick6 6dsti prdce popisuje st6vajfcf pracovi5t6 potisku, u kter6ho byly
popsdny hlavnisledovan6 body, neboli krit6ria jei bylo nutn6 zohlednit. V pr6cijsou tyto
problematick6 body jako pozice dfl[r, didas cyklu podrobn6 zkoumdny.

V dSsti ndvrh ie5en[ byl navrZen a simulov5n automaticky syst6m uchopovdni a odloZeni dfl0
k potisku. Je pouZito vibradnfho z6sobnfku ve spoluprdci s kolaborativnim robotem.
Studentka z5roveri zhodnotila funkdnost jednotlivfch typ0 zdsobn[k0 a kolaborativnfch
robot0 a byla vyhodnocena jejich efektivita / n5klady pro sledovan'i proces.

V zdv6ru pr5ce byla vyhodnocena nejoptimiilndj5i varianta automatizadnich ddst(vhodn'ich
ke koupi a implementaci na pracoviSti i s ekonomick'i m propodtem a pi[padnou dsporou.

Diplomovd pr5ce je ucelend a odborn6 zpracovan5. Pr5ce piindSipodniku podklad pro

zvaZovanou automatizaci na sledovan6m pracoviSti potisku.

1)Zvaiovala jste vyhodnotit autonomidnost pracoviStd kv0li obsazenf person6lu? Tzn. kolik
dasu mus[ byt v rdmci sm6ny obsazen6 obsluhou, aby byl zajiStdn nepietriity provoz?

2)Zvaiovala jste im6n6 n6kladn6 ieSen[, kter6 byse na dan6m pracovi5td mohlo realizovat?
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