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i HODNOCENI BAKALARSKE PRACE Rake ‘o Eghibovanveh vid
SOUHLASI C N C kstei'te k. Dematiky
S ORIGINALEM Oponent BP W
Jméno bakalare: Jakub Kratochvil Garantujici katedra: KKY
Nazev bakalarské prace: Vlastnosti systému pro pfimou simultani lokalizaci a mapovani
Predmét hodnoceni Nadpriimérné | Primérné | Podprimérné
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Dopinéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Student piehledné vypracoval reSerSi v oblasti vizualni odometrie a vizualntho SLAMu. Dale detailngji
popsal a implementoval Ctyfi vybrané metody. Bohuzel pouze tfi z nich se mu povedlo spustit na
vybranych testovacich datech, pricemz pouze ze dvou se mu také podatilo vyexpoertovat vyslednou
trajektorii. Celkové zpracovani prace vykazuje drobné nedostatky v oblasti jak grafické, tak obsahové.
Z téchto divodi navrhuji finalni hodnoceni VELMI DOBRE.

Otazky:

1) V praci uvadite pojmy fotometricka a geometricka konzistence obrazu, nicmén¢ tyto pojmy nejsou
nikde v praci definovany. Moh! byste tyto pojmy v kratkosti definovat?

2) Na obrazku €. 5.3 uvadite ur¢ovani piesné hloubky pomoci riiznych délek baseline. Na ypsilonové ose
uvadite cenu, nicméné jiz neuvadite jeji jednotky. V jakych jednotkach jé cena v tomto grafu uvedena?
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Jméno, piijmenti, titul oponeﬁta BP: Ing. Ivan Gruber

Pracovisté oponenta BP: KKY
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