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Doplnéni hodnoceni, pripominky, dotazy:

BP se zabyv4 modernim vlnovym piistupem k fizeni pohybu pruznych mechanickych systémi zejména z
klidu do klidu. Cilem prace je seznamit s principy vlnového fizeni, aplikaci vinového piistupu navrhnout
regulator pro vicehmotovy homogenni systém hmota-pruZina-tlumig, ktery potla&i nezadouci rezidualni

vibrace, a kvalitu regulace porovnat s regulaci pfi pouZiti regulétoru, navreném konvenénimi metodami.

Autor rozdélil praci do Sesti hlavnich &sti. Po tivodu a definovani pouzitych pojmi nésleduje treti
kapitola, zahrnujici odvozeni stavového popisu obecného n-hmotového fetézce s idéInimi mechanickymi
prvky v bezodporovém prostiedi, odvozeni vinové prenosové funkce a nasledns i vinového modelu
fizeného systému.

Ctvrta kapitola popisuje realizaci vinového ¥izeni. To vyZaduje dekompozici méteného pohybu Fizené
soustavy na dveé proti sobé §ifici se mechaniké viny. K tomu téelu je vyu¥ita intuitivng odvozen4

aproximace vlnové pienosové funkce. Regula¢ni smyc¢ka je déle prevedena do zpétnovazebni podoby, v
niz je pak analyzovana stabilita regulaéni smygky.

Kapitola 5 shrnuje vysledky regulace dosazené navrzenym vInovym fizenim na modely systému.
Vysledna kmitavost a rychlost regulace jsou porovnavany s daty ziskanymi pii Fizeni modelu stavovym
regulatorem navrzeném pomoci Butterworthovych filtrti. V tomto srovnani dosahuje vinové fizeni velice
dobrych vysledk a to zejména pro systémy nizsiho tadu.

Vzhledem k omezenym technickym mozZnostem nebylo mozné pouzité strategie fizeni ovéfit na realném
prototypu. Student pfesto prokazal porozumnéni dané problematice, vychézejici z fundametnalni fyziky
Siteni mechanickych vin.

Pripominky formélniho charakteru:
Pti popisovani postupii by bylo vhodné uvadét diivod &i tgel provedenych tprav.
Zapis a znaGeni proménnych by mél byt v celé préci konzistentni.

Préace obsahuje nékolik preklepii, drobnych gramatickych chyb a odkazi na Spatné vzorce.

Navrh stavového regulatoru v ramci kapitoly Zékladni definice neprispivd k piehlednosti préace.
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Ostatni pfipominky

Autor v praci opakované uvadi odvozeni stavového modelu z polonekoneéného fetézce, avsak pouziva
koneény feté€zec sice obecné, ale konecné délky n.

V analyze stability nastava rozpor mezi tvrzenim autora a ziskanymi vysledky, kdy autor tvrdi, Ze se
zvySujicim se tlumenim systému se regulacni smycka stava nestabilni, prestoze robustnost ve stabilité se
zvysuje.

Pro spravnou funkci regulacni smycky neni potieba pocitat prechodovou ani penosovou funkci mezi

aktuatorem a prvnim vozikem, to je nutné pouze pro analyzu stability. Pro samotné fizeni jsou nutné
pouze Udaje ze senzoril a piiblizna znalost vinové prenosové funkce.

Otazky:

Objasnéte diivod pouziti oboustranné nekonecného fetezce hmota-pruzina-tlumié pii odvozeni vinové
prenosové funkce.

VlInové fizeni demonstrujete na modelu s idalnimi soucastkami a bez vnéjsich vlivi a poruch. Jaky vliv na
regulaci ma zména v paremetrech systému, pisobeni skokové poruchy a vnéj$i tlumeni?

Jaké vyhody piinasi vinovy pristup kromé rychlosti regulace?
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