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Doplnéni hodnocent, pripominky, dotazy:

Prace se vénuje velmi aktualnimu tématu, kterym je simultanni lokalizace a mapovani (SLAM) vyuZzivajici
laserovy dalkomér (LIDAR). Autor nejprve popisuje historii, samotnou tlohu a zakladni metody SLAMu. V
praci jsou nasledn€ popsany tii nejpouzivangjsi systémy, které fesi tlohu LIDARového SLAMu. Dale je
detailné popsan zplisob méfeni, vyuZité néstroje, data a také zptisob vyhodnoceni. Poté je provedeno
porovnani popsanych systémi na autorem vytvorenych simulaénich datech, na externich datasetech a
nakonec na naméfenych realnych datech. Pro hlubsi zkoumani je zvolen systém gMapping, na kterém je
provedena analyza vlivu moznych nastaveni na kvalitu systému s naslednou diskuzi nad moznym vylepSenim
tohoto systému. Prace je zakon&ena jejim shrnutim a zopakovanim charakteristickych vlastnosti studovanych
systému.

Bakaléfskd préce je provedena velmi kvalitn& a plné splituje viechny body zadani.
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