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Student Tom4s Volin se ve své bakalafské praci o rozsahu 38 stran textu zabyva popisem a srovndnim
vlastnosti statickych a dynamickych modelu tfeni. V tivodu je kratce shrnut historicky vyvoj popisu
treni od modelu Coulombova aZ po komplexnéjsi stavové modely dynamického tfeni zahrnujici
ulpivéni. Déle jsou shrnuty cile bakal4iské prace.

Druhd kapitola postupné predstavuje matematické popisy vybranych modela tfeni. Jsou uve-
deny celkem ¢tyfi modely statického tfeni (Coulombtv model, hladky Coulombiv model, rozsifeny
hladky Coulombiiv model a Karnopptiv model) a tfi modely dynamického tfeni (Dahliiv model, Lu-
Gre model a elasto-plasticky model) véetné popisu vyznamu piislusnych parametrd.

Pro srovnani vlastnosti vybranych modeld tieni byly ve tfeti kapitole zvoleny a implementovany
tfi testovaci priklady. Tyto pfiklady jsou formulovany tak, aby umoZnily identifikovat a kvalitativné
zhodnotit chovani jednotlivych modelt tfeni v ilohdch dynamiky hmotného bodu pro riizné zdroje
buzeni.

Ctvrta kapitola je pak motivovana kmitdnim olopatkovanych diski s tiecimu Cleny. S odkazem
na citovanou literaturu je pozornost soustfedéna na modelovani ohybového kmitani trojice lopa-
tek, které jsou vzdjemné vazany tfecimi vazbami pro tlumeni kmitdni lopatek. Vypoctovy model
trojice lopatek, ktery byl implementovany v programovém prostfedi MATLAB, je postupné podro-
ben kvazistatickému a harmonickému zatéZovani prvni lopatky a je sledovdna odezva celé soustavy
s ohledem na uvazované modely tfeni. Déle jsou provedeny parametrické studie vlivu amplitudy
a frekvence buzeni na odezvu soustavy. Pro zobrazeni vlivl jednotlivych parametri jsou vyuzity
bifurkacni diagramy, které umoziuji odhalit kvalitativni zmény v odezvé soustavy (jako napt. zdvo-
jeni periody). Lokdlni chovdni lopatek je pak zobrazeno pomoci fazové trajektorie pro vybrané
parametry buzeni.

Ackoliv to v praci neni dostate¢né zddraznéno, zvolené téma se dotykd aktudlni problematiky
modelovani tfeni a jeho projevi v mechanickych soustavach a lze je dale vyuZit zejména pak v apli-
kacich na konkrétni redlné dlohy. Po formalni strdnce je prace zpracovana na dobré tirovni, text
je srozumitelny s dobrou grafickou dpravou a dostate¢nymi odkazy na literaturu. Autor prokézal
schopnost samostatné tvirci prace v oblasti vypoctového modelovani a ddle schopnost analyzovat
vysledky a formulovat odpovidajici zavéry.

K praci mam nasledujici pfipominky a dotazy:

e U obrazkl zobrazujicich tfeci charakteristiky v kapitole 2 chybé&ji popisky svislych os.



e Jak je ve vztazich pro vyjadfeni tfecich sil jednotlivych modelu tfeni v druhé kapitole uvazen
vztah mezi orientaci relativni rychlosti a orientaci tieci sily?

e V kapitole 3.1 je zmin€no, Ze implementace klasického Coulombova modelu nekonverguje.
Jak byla tato implementace provedena?

e Jak je v pohybovych rovnicich (3.4) a (3.5) definovéna relativni rychlost v;.¢;?

e [.ze blize klasifikovat zménu zachycenou v bifurkacnim diagramu relativni rychlosti na Obr. 4.8
pro model LuGre v oblasti frekvence pfiblizné 28 Hz?

Predlozena bakalarska prace spliiuje vSechny stanovené cile. Bakalarskou praci hodnotim znamkou
vyborné a doporucuji k obhajobg.
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