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Student Jakub Sroubek se ve své bakalarské praci o rozsahu 50 stran textu zabyva problematikou
vypoctového modelovani automobilového diferencidlu. V tvodu je kratce shrnut princip funkce
diferencidlu a jsou stanoveny cile prace.

Druh4 kapitola obsahuje relativné rozsahlou reSersi riznych konstrukénich typt diferenciald a
spojek, které se v fetézci pohonu automobilu vyskytuji. Ve treti kapitole se autor pokusil velice
kratce o vytvoreni pfehledu pfistupt k vypoctovému modelovani automobilovych diferenciald.

Ctvrta kapitola se vénuje popisu tvorby vypoctového modelu otevieného a samosvorného di-
ferencidlu v softwarovém prostiedi MSC.Adams. Jsou uvedeny parametry vybranych komponent a
déle je nastinéno, jak jsou v modelu reprezentovany rizné typy vazeb. Orientaci ve vypoctovém mo-
delu usnadiuji kinematicka schémata vytvorena pro oba typy diferencidli, kterd jsou doprovazena
fadou pomocnych vizualizaci.

V paté kapitole jsou pak sestavené vypoctové modely vyuZity pro analyzu chovani obou typd
diferencidld, které jsou doplnény o poloosy kol a kola. Jizdni reZimy jsou zadany ¢asovymi pribéhy
rychlosti pravého a levého kola a priibéhem momentu motoru. Tfeci mechanismus samosvorného
diferencidlu je detailné popsdn a implementovan na jednoduchém vypoctovém modelu soustavy
ttecich lamel. Tento mechanismus je zahrnut do komplexniho modelu samosvorného diferencidlu.
Na obou modelech diferencidlu jsou vyhodnocovény charakteristiky pfendSenych momentt z mo-
toru na obé€ ndpravy v zdvislosti na vybranych konstrukénich parametrech.

K praci mam nésledujici pfipominky:

e V druhé kapitole neni vétSina obrazki citovana v textu. Obrazky jsou prevzaty z citovanych
zdrojt a nékteré z nich (Obr. 3, Obr. 9, Obr. 10) jsou opatfeny popisky v anglickém jazyce,
coz zt€zuje Cteni a prace tak plisobi nekompaktné.

e [ autorem vytvorené obrazky (Obr. 16 a Obr. 23) jsou s popisky v anglickém jazyce.

e V préci se vyskytuje fada nepiesnych formulaci (napf. str. 36, popis modelu kontaktni sily a
tfeciho momentu).

K préaci mdm nésledujici dotazy:
e ProcC je hnaci moment motoru ndsoben hodnou 100 (str. 32)?

e Na str. 37 je uveden komentaf k Obr. 37 ,rychlost prostiedniho kotouce se zpriméruje”.
Z obréazku tento fakt nevyplyva. Jak 1ze vysledek na tomto obrazku interpretovat?



e Vysvétlete charakteristiky na Obr. 38 a Obr. 39. Jak by se zménily, kdyby rychlost pfedepsaného
kotouce méla pocatecni rychlost nulovou, a jaky je vliv amplitudy rychlosti hnaného kotouce?

e Na str. 43 je bez dal§tho kontextu zminén termin ,force exponent*. Jaky ma vyznam?
e Jaky model tfeni a jaky model kontaktu byl v modelech pouZzit?

Shrnuti. Po formdlni strance je prace zpracovana na dostate¢né urovni. Text obsahuje nékteré
nepiesné odborné formulace, na druhou stranu autorem zpracované téma je pomérné naro¢né. Prace
ma dobrou grafickou upravu a dostate¢né odkazy na literaturu. Autor tedy prokazal schopnost sa-
mostatné tvirci prace v oblasti vypoctového modelovani a déle schopnost analyzovat vysledky a
¢astecné formulovat odpovidajici zavéry. PredloZend bakalaiska prace spliuje vSechny stanovené
cile. Na zékladé uvedenych pfipominek bakalaiskou praci hodnotim zndmkou velmi dobfe a do-
porucuji k obhajobé.
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