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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl naplnén):
Cilem diplomové prace bylo vyvinout manipulator pro zkouseni trubi¢ek malych primért ultrazvukouvou
metodou. Tento cil byl beze zbytku naplnén.

2. Obsahové zpracovani
(originalita fe$eni, naro¢nost, tvlréi pristup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

priloh atd.):

Pri feSeni prace bylo vyuZzito zkuSenosti z jiz funk&nich manipulatord a principtl, které se pro
nedestruktivni zkouseni vyuZivaji. Ani jeden z komeréné dostupnych manipulatord, ale neni pro tuto
aplikaci vhodny. Student vyuzil rizna konstrukéni feSeni a modifikoval je tak, aby byl manipulator co
nejlépe pouzitelny pro danou aplikaci. Rovnéz zde aplikoval i rlizna inovativni feSeni (napf. udrzeni
vazebniho media uvniti manipulatoru, rozdéleni manipulatoru na vice €asti, atd.)

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfimérenost technickych vypotttl, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Popis konstrukce manipulatoru a pouzité 3D modely jsou na vysoké trovni. Popis samotné montaze
manipulatoru je dostacujici a ndzorny. Technické vykresy uvedené na konci diplomové prace maji
drobné nedostatky (chybégjici koty a material).



4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkazl na literaturu, graficka Uprava, prehlednost ¢lenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafd, priloh atd.):

Diplomova prace obsahuje minimalni mnoZstvi gramatickych a stylistickych chyb. Spravné jsou zde
uvedeny seznamy obrazk( tabulek a pouzitych zdrojl. V nékterych Eastech je popsani dané
problematiky téZko srozumitelné. Celkovy dojem z pfedloZené prace je pozitivni.

5. Struc¢ny komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Rozsah prace odpovida pozadavkiim pro diplomovou praci. Reserse o dostupnych moznostech
manipulator( je velmi podrobna. Nechybi ani popis samotné metody zkouSeni. Konstrukéni navrh je
velmi dobfe rozmyslen, zpracovan a popsan. Student vyuZzil vyhody a nevyhody jiz existujicich
manipulator( a vytvofil zcela novy manipulator pro danou aplikaci s inovativnimi feSenimi (v&tSi mnozstvi
sond, udrzeni vazebniho média uvnitf manipulatoru, atd.). Jediny nedostatek se mize jevit pfi samotné
montaZi a demontazi manipulatoru na zkousené potrubi. Zejména v omezeném prostoru to pro obsluhu

feSeni bude nutné otestovat a pfipadné upravit pro idealni pouzitelnost.

6. Otazky a pfipominky na autora prace k bliz§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):

S jakou presnosti by mély byt jednotlivé ¢asti manipulatoru vytistény?
Pro hridel kole¢ka neni uveden vykres. Bude vyrobena nebo je dostupna na trhu? viz kap. 7.2
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