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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Préce se zabyva praktickym a zajimavym tématem, které mize byt velmi uziteéné v pramyslové praxi.
Autorka préci postavila na kvalitnim teoretickém zakladg, ktery je predstavem a citovan v prvni poloviné
prace. Samotna prace se pak omezuje pouze na vyzkouseni autotuneru pro PI/PID regulatory na nékolika
uvedenych piikladech. Podstatou je pouziti autotuneru s nastavenim identifikace astatickych procest na
procesy statické s dominantni ¢asovou konstantou. Tento pfistup se ukazuje jako ¢asové pfinosny

s moznosti urychleni jak identifika¢niho experimentu, tak uzaviené regulacni smyc¢ky. Postradam
samostatnou kapitolu o pouziti této metody. Vysledek je velmi stru¢né uveden pouze v zaveru prace.

Za dal$i nedostatek povazuji fakt, Zze se nepodafilo otestovat metodu na realnych datech ze skutecnych
primyslovych procest nebo jejich modelech.

Celkové praci povazuji pouze za zaklad pro budouci rozvoj prakticky pouzitelnych technik urychleni
automatického ladéni PI/PID regulatori, ktera dale miize byt vyvijena na katedie kybernetiky.

Dopliiujici otazky:
1) Jak byly uréené konstanty C1 a C2 v zavéru, které naznacuji vhodnost pouziti této metody?

2) Na zékladé kolika experimentii byla ur¢ena hodnota $ > 12.4?
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