208272934

Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: Urceni Cinitele elektromotorické sily bezkartacového stejnosmérného stroje

Student; B. Jii DRAZAN | st &slo:

Oponent: Ing. Jan Laksar

Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 25

Odborna uroven prace 50 45
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 12

Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 9

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Pfedkladana prace je zamérena na navrh bezkartdCového stejnosmérného stroje a vypocet Cinitele
elektromotorické sily, jehoZ spravné urCeni ma vliv na navrh stroje a presné definovani pracovniho bodu.
Vzhledem k nemoznosti pouziti symbolicko-komplexni metody pro popis nahradniho schématu a chovani stroje
byl pouzit dynamicky model, s jehoz pomoci byl uréen Cinitel elektromotorické sily. Prezentovana metodika byla
nejprve validovana na jiz existujicim stroji a poté vyuzita pfi ndvrhu stroje nového.

Prace jako celek je na velmi dobré Urovni. Kromé spinéni jednotlivych bodll zadani ocefiuji vypoclet
rozptyloveho toku permanentnich magnetl pomoci zjednoduseného nahradniho schematu magnetickeho
obvodu, ktery slouzi ke zpfesneni navrhu stroje.

Dotazy oponenta k praci:

1. Na str. 15 popisujete otéékov% limit stroje s povrchovymi magnety vlivem odstfedivych sil na né pdsobicich.
Da se tento limit né&jakym zplisobem navysit?

2. Na str, 18 porovnavate zapojeni vinuti BLDC stroje do hvézdy a do trojuhelniku. Pro zapojenl' do hvézdy
u(\j/édl'tde, i_? stroj vykazuje vyssi toCivy moment pfi stejném proudu, nez do trojuhelniku. Mizete toto tvrzeni
zd@vodnit?

3. ProC jste pfi navrhu stroje pouzit vinuti s g = 1/4? Gérgeslv diagram je totozny, jako pro vinuti s g = 1/2,
avsak vlivem odlisné zakladni harmonické mate mnohonasobné vétsi diferencni rozptyl.

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podle klasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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podpis oponenta prace



