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1. Cil prace predlozené bakalarské prace na téma "Roboticky manipulator ve svarovaci
burice" byl navrhnout pracovisté na malé dily vybavené robotickym manipulatorem a
svafovanim metodou MIG/MAG se dvéma zaklddacimi misty. Tento cil byl dosaZzen
vypracovanim predloZené prace s tim, Ze navrhované pracovisté jiz je v souc¢asné dobé v
provozu.

2. Obsahové zpracovani. Prace je pozoruhodna jak svym obsahem, tak i rozsahem, a navic
jsou obé tyto hodnoty v ni velice Gcelné propojeny, takze poskytuji dokonaly pfehled o
prabéhu feseného ukolu a o jeho technické urovni.

3. Hodnoceni technické slozky prace. Pfehledny popis Uspésného vyifeseni zadaného ukolu
je presvédcivym dlkazem o velmi dobré technické urovni obsahu prace. Autor podrobné
popisuje vSechny prvky, ze kterych je automaticky svafovaci systém sestaven, véetné
moznosti a divodu, pro které byly vybrany.

4. Formalni nalezitosti: Prace je napsana srozumitelnym jazykem, obrazky jsou dobfie
prokreslené, grafy a tabulky maji icelnou velikost. Jednotlivé kapitoly svym rozsahem
zajistuji potfebnou vypovidaci schopnost obsahu a jsou dobfe vyvazené. Doprovodné
vykresy zafazené na konci textu prace jsou na velmi dobré Urovni.

5. Struény komentar hodnotitele: Pfedlozend prace je zpracovana na aktudlni téma
automatizace, které je velmi atraktivni, ale zaroven téz velmi sledované po odborné strance.
Ze svého pohledu hodnotim nejvyse zpracovani kapitoly 4. Pomocné periferie a kapitolu 5.
Programovani manipulatord, které srozumitelné popisuji naro¢né procesy.

6. Doporucuiji, aby student v rdmci své obhajoby blize vysvétlil:

- Jaké Upravy bude nutné provést na stavajicim zafizeni v pfipadé zmény zpracovavaného
dilu a zmény potrebné pracovni operace?

- ZpUsob pripadného zapojeni automatizované svarovaci buriky na systém dalsich
automatizovanych pracovist.

Event. pokracovani textu na pfiloZzenvch listech.
Navrhovana vysledna klasifikace: Vyborné
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