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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy: Diplomova prace (DP) Michala Brabce se zabyva vyvojem
softwarového nastroje pro navrh regulatorti s dvéma volnymi parametry metodou Hinf optimalizace.

V préaci se autor omezuje pouze na navrh PI a PID regulatoru. Pouzita metoda vSak dovoluje rozsifeni na
slozit&jsi regulatory dané struktury s dvéma volnymi parametry. Na rozdil od navrhu regulatort bez
omezeni jejich slozitosti (fadu) neexistuje v soucasné dobé vseobecné prijata metoda pro plné feseni
vyse uvedené Gilohy (tj. nalezeni vSech regulatort spliiujicich dana Hinf omezeni) a ani uspokojivy
softwarovy nastroj umoziujici interaktivni navrh regulatorti s omezenou strukturou na zakladé Hinf
poZadavkﬁ Z tohoto divodu je DP M. Blabce novétm ska a zcela VYj imeéné Autor DP vychézi

ktery ma zcela mimoradny aphkacm potenmal Pro predstavu rozsahu uloh, které je mozné pohodlne 1631‘[
v tomto nastroji uved’'me napi. velmi praktickou tlohu nalezeni vech PI regulatoru spliiujicich libovolny
pocet Hinf pozadavki pro libovolny pocet prenosovych funkei fizenych systémul. Reseni tloh tohoto typu

je mozné s vyhodou pouzit pro navrh robustnich regulatorii v podminkéch typickych pro realnou praxi.

DP ma po viech strankach velmi dobrou troven a snese nejpiisnéjsi méfitka. Velmi ocenuji predevsim
samotné programatorské dilo, architekturu uzivatelského prostiedi a tviiréi pristup autora k nalezeni
specialnich geometrickych algoritmii pro vypocet vyslednych Hinf regionti. Spoluprace s autorem DP byla
pro meé skuteénym potéSenim. :

Otazky: 1) Porovnejte va$ program pro navrh Pl a PID regulatori s obdobnymi néstroji v programovém
systému MATLAB. 2) Na jaké mnoziné prenosovych funkei fizenych systémi byl vami navrzeny program
testovan?
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