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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Z praktického pouzivani PID autotuneru firmy REX Controls je zndmo, e pro systémy s dominantn{
Casovou konstantou je Iépe zvolit astaticky model, protoze experiment probéhne mnohem rychleji a
vysledek je spravny. Autor hodnocené prace proved! teoreticky rozbor tohoto Jjevu. Nejprve musel
nastudovat princip metody identifikace, coz neni jednoduché. Dale zvazoval dvé (mozna i vice, ale v praci
nejsou uvedeny) varianty identifikaéniho experimentu a pro né vypocetl a odsimuloval ohromné mnozstvi
(n¢kolik stovek) pripad.

Vysledky jsou nejednoznacné. Podle tab. 4.1 a 4.3 (str. 30) je pro doubrou shodu modelu nutné, aby
dominantni ¢asova konstanta byla 10 000x vét3i nez ostatni. Podle obr. 5.5 (str. 43) se zd4, ze dominace
staci 100x. A nakonec tab. 5.3 az 5.8 (str. 47 az 50) naznaluji, Ze pro névrh PI regulatoru zrychlena
metoda identifikace skoro bez ohledu na dominanci ¢asové konstanty (pro 62>0,5) navrhne spravny
regulator. Pro PID regulator situace nenf tak piiznivé, ale pro 62>0,8 metoda také navrhuje vyhovujici
regulator. I tabulky v pfiloze naznaduji, ze pokud z identifikace vyjde 62>0,8, Ize hodnoty pouzit pro
navrh regulatoru. ;

V zavéru prace (kapitola 5.3.4) je zmin€no dalsi integralni kritérium bez bliz§iho rozboru.

Na obr. 5.6 az 5.10 jsem nepochopil co znézortiuje. V

ypada to jako blize neurceny bod v komplexni roviné
pro riizné systémy, ale popisek je kvalita regulace. :

Vsechny tabulky jsou celkem pochopitelné koncipovény jako: pro n¢jaké skutecné o provedu
experiment/simulaci a néco mi vyjde. Pro praktické pouziti je potieba inverzni funkce - naméfim néjaké
G, co to miize byt za systém a jak pro n€j funguje navrzeny regulator. Hodilo by se alespon do vsech
tabulek to identifikované o pridat.
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