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Bc. Karel Liska zpracoval diplomovou prdci zameéfenou na vypoétové modelovéni ro-
torfi s kluznymi lozisky. Hlavnim cilem préce byl popis a dynamické analyza nelinedrniho
chovani rotort na kluznych loZiskach s plovoucim pouzdrem, coZ je téma, které je moti-
vovéno problémy turbodmychadel a které zapada do dlouhodobyjch smért vyzkumu v oblasti
dynamiky na katedfe mechaniky.

Autor nejprve v teoretictéjsi ¢asti prace popsal viechny difilezité aspekty modelovani ro-
torovych systému od odvozeni hydrodynamickych sil pro idealizované pifpady lozisek, pres
vytvofeni modelu rotoru pomoci metody koneénych prvki az po definici zékladnich uloh a po-
pis metod pro vySetfovani kmiténi na linearizovanych i nelinedrnich modelech. Predstavené
metody zalgoritmizoval a vytvofil své vlastni programové vybaveni v systému MATLAB.
Tézistém préce je patd a Sestd kapitola, kde jsou popsény vypoétové modely Lavalova rotoru
a realného turbodmychadla a jsou zdokumentovany vysledky provedenych analyz. Pro oba
systémy byla analyzovdna rovnovazna poloha, zavislost vlastnich &isel linearizovaném modelu
na otackéch rotoru a nelinedrni kmiténi v €asové i frekvenéni oblasti. Pro vsechny analyzy
byly vyvozeny pat¥itné zévéry. Hlavni piinos préce vidim ve zpracovani vlastniho softwaru a
v provedeni detailnich dynamickych analyz.

Na autora mam nasledujici otdzky do diskuze:

o Dokéazete vysveétlit, proé je vzdy VAmi vypotitana rychlost plovouciho pouzdra u realného
turbodmychadla vyssi na kompresorové strané nez na strané turbiny?

e Odtvodnéte, prot je pro plny model rychlejsi numerick4 integrace pomoci fesice odelds
a pro redukovany model je nejrychlejsi fesi¢ o0de23?

Po pieéteni prace a s uvazenim specifikovanych zésad lze prohlésit cile prace za splnéné.
Formalné je préce na velmi dobré trovni z pohledu stylistického i typografického s minimélnim
mnozstvim prekleptl. Je zfejmé, Ze autor je schopen samostatné tvuréi prace a prokazal, Ze
se orientuje v teoretickych zdkladech vypoétového modelovani rotort, umi implementovat
vlastn{ programové vybaveni a vyuZivat ho pro feseni tiloh dynamiky rotord. Vysledky préce
jsou dobrym odrazovym mistkem pro vlastni vjzkum v piipadném doktorském studiu. Diplo-
movou praci hodnotim znidmkou vyborné a doporucuji ji k obhajobé pted komis{ pro statni
zévéreéné zkousky na KME.
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