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Cilem predloZené diplomové prace byla automatizace existujiciho zafizeni na zékladé poZzadavkl zakaznika, pfedeviim za Gcelem zvy3eni
wykonu linky. Jeliko? pInd automatizace by z hlediska rozsahu a ndroénosti prace nebyla moznd, byla sprdvné autorem vybrana Cast
konstrukce, kterd byla detailné popséna a zpracovana. PfedloZend prace spliiuje viechny aspekty diplomové prace. Kladné hodnotim
vybér téma odpovidajici studijnimu zaméfeni a pfedeviim moznost aplikace pfedlozeného navrhu v praxi. Autor spravné nejdfiv popsal
stavajici vyrobni zafizeni, ¢imz pfedstavil problematiku existujici linky. Ocenuji jeho pfistup v fedeni diplomové prace, kdy se neuspokajil s
automatizaci pouze nékteré asti montdiniho zafizeni, ale naopak pfistupoval k lince komplexné a tim ma jeho feSeni mnohem vétsi

moZnost vyuZiti v praxi. Jeho snaha se projevila pfedstavenim dalSich moZnosti uspofadani linky.

Prace byla doplnéna jak o kapacitni rozbor uvedenych variant, tak o jejich finanéni zhodnoceni. Na zakladé porovndni byla autorem
zvolena varianta nejvic vyhovuijici pozadavkiim zékaznika. Student se pak v dal3i ¢asti zaméfil na konkrétni feSeni manipuldtoru s rdmem u
vybrané varianty, doplnéné o vypocty vhodnosti pouZitych komponent( a analyzy zatiZeni ramu. U pneumatickych pland a konstrukeni

Casti spoléham na odbornost vedouci diplomové prace a odborného konzultanta ve firmé.

Nicméné bych ve vykresové dokumentaci doporucovala doplnéni konstrukci o celou skupinu rdmu s manipulatorem. Naro€nost prace by
pak pIné odpovidala hodnoceni. P¥i uvedeni dalsich variant uspofadani linky postrddam v diplomové praci uvedeni zékladnich rozmérd a
zhodnoceni vybrané varianty i z tohohle hlediska. Vlastni tviiréi ¢ast je znacné obsahla. PiedloZend diplomova prace spliiuje viechny
formélni pozadavky kladené na diplomovou praci. Obsahuje Cestné prohlégeni, anotaci, obsah, seznam pouZité literatury, obrézk( a
zkratek, pfilohy. Jazykové Urover préce je solidni. Struktura préce je pfehlednd a jasnd, i vzhledem k pouZitym obrazk(m. Jednotlivé
kapitoly na sebe logicky navazuji. Doporutila bych dodrzeni nézvoslovi u &lenéni v obsahu, kde autor uvadi kapitolu jako "Navrh 1", poté uZ
pouze nazvy jednotlivych variant. U porovndvaci tabulky variant (str. 48) bych doplnila kratkym textem nézev varianty, o ktery navrh se
konkrétné jedna. Citatel pak neni nucen se zp&tné vracet v préci k popsanym navrhiim. Uvedené chyby ale nijak nesniZuji drovefi préce.
Celkové praci hodnotim kladné. Student ve své praci vyu#ivd jak védomosti ze studia, tak zku3enosti ziskané béhem praxe ve firmé

Mubea. Prace je piehlednd, logicky ¢lenéna a srozumitelna.

Finalni klasifikace diplomové prace nebyla jednozna¢nd, divodem byla pfedlozend konstrukéni dokumentace. | pres, dle mého nazoru
skromnéjsi konstrukeni ¢asti, jsem se na zavér u hodnoceni prace pfiklonila k lepsi zndmce a to predevsim z ddvodu pfistupu studenta k
problematice, jeho komplexnosti a prakti¢nosti navrhu. Jeho vlastni tvGréi préace je znatelna. Na zakladé celkového hodnoceni doporucuji

predloZzenou diplomovou préci k stni obhajobé.

Otazky k obhajobé:
1) Z jakého dlvodu je ¢as cyklu stroje Varianty 3 del3i neZ Varianty 1, kdyZ ma na rozdil od ni jesté vétsi ¢lenéni pracovnich tkonG (9
pracovnich stanic Varianta 3 oproti 5+2 Varianta 1)

2) Ve Varianté 3 jste fesil problém velkého a neptistupného stolu jeho znehybnénim a nechal jste misto néj rotovat velkého robota. Proc
jste nepomohl minimalizovat velikost uloZenim dilGi v pracovistich v §ikmé nebo dokonce vertikdlni poloze? Na montadz zména pozice

nema vliv.
3) Jak chcete fesit stav stroje vybrané Varianty 1 po jeho nouzovém zastaveni. Tehdy se odepinaji veskeré vystupy, véetné pfivodu

vzduchu. Co se stane s pruzinami v momenté vypadku, pravé kdyz jsou transportovany? Spadnou do stroje?

Event. pokracovani textu na pfilozenvch listech.
Navrhovana vysledna klasifikace: Vyborné

Misto, dne: Zebrak, 18.8.2020



