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Posudek oponenta bakalarské prace

Jakub Frank
Sbér 3D dat pro rehabilitacni software ve virtualni realité

PredloZend bakaldfskd price je souddst! vétdiho projektu, ktery se zabyvd moznosti vyuZiti virtudln{ reality
v rehabilitaci pacientl s neurologickymi poruchami (pfedevsim problémy zptisobené roztrousenou sklerézou). Tato
st projektu se pak konkrétné zabyvd sbérem 3D dat pohybu fyzioterapeuta a pacienta z redlného svéta do virtudlniho

svéta.

7 Yz

Text préce je logicky ¢lenén do 8 kapitol. Po Gvodni kapitole nésleduje stru¢nd teoretickd ¢dst, ve které je étendf
sezndmen s problematikou onemocnén{ RS a pfinosu rehabilitace, ddle pak s virtudln{ realitou a zafifzenim pro VR a
s dvéma uvazovanymi zptsoby ziskdvani dat. Dalsi kapitola se vénuje zptisobiim ziskdvini dat pomoci inercidlnich
méficich jednotek a pomoci VIVE trackeri a jejich porovndni. Kapitola 4 stru¢né popisuje zptisob tipravy a ru¢nf
segmentace ziskanych dat. Pro zji$tén{ sprévnosti cvicenych pohybt je tfeba porovnat pacientem vykondvany pohyb
s pohybem vykonanym fyzioterapeutem. O zptsobu vyhodnoceni kvality pohybu pojedndvé kapitola 5. Jak jiz bylo
zminéno vyse, price je sou¢dsti vétstho celku. Kapitola 6 popisuje integraci této &ésti do vysledného projektu. 7 kapitola
je vénovana porovndni vyhodnocovan{ kvality a fize pohybu pomoci kompletni naméfené informace viidi vyuZiti pouze
rotaéni slozky. Toto porovndni by mélo zodpovédét otdzku, zda pro zamyslenou aplikaci bude mozné vyuZivat
jednodus¥f a prenositelnéjsi zatizen{ postavené na IMU jednotkich. V prici nezazni definitivni rozhodnuti. Cdstedné
je to zplisobeno nemoznost! pokracovat v testovdn{ kviili omezenim souvisejici s pandemii COVID. 8 kapitola pak

shrnuje dosazené vysledky a naznaluje omezenf, kterd by s sebou neslo vyuziti IMU jednotek.

Text préce je psdn logicky dobfe ¢itelnym jazykem. Seznam pouZité literatury obsahuje pfedevsim obecné zdroje
o neurologickych onemocnénich a jejich terapii a déle o virtudln{ realité. V prici nenf zddnd literatura, kterd by se
vénovala rehabilitaci pomoci virtudln{ reality a moznostem méten{ pohybt, coz muze byt zpiisobeno tim, ze bakalant

se nevénoval prozkoumdn{ aktudlniho stavu v této oblasti nebo tim, Ze v této oblasti zatim nen{ nic publikovédno.
Dodané kédy vypadaji prehledné, ve spousté piipadi vsak chybi dokumentace.

Bakalant prokdzal, Ze je schopen porozumét sloZitéjsim tlohdm a navrhnout a naimplementovat feseni
netrividlnfho problému. Protoze je price &isti vétstho celku, musel také prokdzat, Ze je schopen komunikovat se

zbytkem tymu a umoznit integraci své &4sti do tohoto celku. Prici doporucuji k obhajobé a hodnotim stupném
»velmi dobfe®

V Plzni 31. kvétna 2020 Ing. Petr Vanéeek, Ph.D.
(oponent BP)

Dopliiujici otdzky:

e U grafu 7.5 jsou zardZejici 2 véci:
1. Jak je uvedeno v préci, fize ziskand pouze z orientace je podstatné nizsi, nez je skute¢nd féze.
Ptijde mi, Ze nejvétsi problém vak neni v samotné rychlosti riistu (ta je pfiblizné stejnd) jako
spi§ v posunu na za¢dtku méfeni (cca 2000ms). Navic skok na zacdtku samotného ristu se

pfiblizné shoduje se skokem u grafu fize. NemuZe se jednat pouze o $patnou synchronizaci dat?



2. Kuvalita ziskand pomoci pozice je po vétinu casu 1. Takové hodnoty nebylo dosazeno u
zddného jiného méfeni. Je to tak opravdu sprdvné? Pfijde mi to velmi nepravdépodobné.

U diagondly 3 (obrdzky 7.3 a 7.4) se na zaddtku pohybu vyskytuje odchylka pii vyuZitl pouze rotatni
slozky. Do jaké miry je tato odchylka zptsobena jednotivymi senzory? Pokud sprdvné chdpu
konfigura¢ni soubor ve vypisu 7.1, jejich vdhy jsou nastaveny shodné.

1.V préci jsem informaci pfimo nenasel, ale pfedpokldddm, Ze orientace je brdna absolumé (tedy
napfiklad u pfedlokti se poditd absolutn{ orientace, nikoliv relativné vici pazi). Pokud tomu
tak je, pak napf. pii nesprdvné poloze paze se tak chyba propaguje i do predlokd. Jak by se
vysledky zménily pfi pouZiti relativni orientace?



