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Nézev préce: Systém na ovladani miniaturnich robotfl
Student: Jiff SEDIVEC | sw.a@sle: | E17B0098P
Vedoucf: Ing. Martin Jurik
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta b&hem zpracovani prace (vyuziti 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 15
Dodrzeni termin{ (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 15
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni Cinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

Vechny body zadani byly nejen spinény, dokonce ve vétsiné z nich student pfekonal plvodni ocekavani.
Vytvofenou aplikaci spolu s dalsimi podpdrnymi algoritmy vyuZivame ve védeckych experimentech jiz od
pocatku jejich vyvoje. Student pruzné reagoval na nove vzniklé potfeby naSeho tymu a aplikaci stale

vylepSoval. Vysledkem je tedy nastroj znacné prevysujici plvodni zadani.

Velmi kladné hodnotim i studentovu samostatnost a vlastni invenci pfi tvorbé.

Vytvorené algoritmy i studentCyv pfistup po celou dobu tvorby prace nelze hodnotit jinak nez vyborné.

Tato kvalifikacni prace byla, v souladu s Pokynem dékana ¢. 6D/2017 - Postup pfi ovéfovani plvodnosti
kvalifikacnich praci, provérena systémem pro odhalovani plagiatd Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou shodu

prace s jinymi dily.

Bakalaiskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifika¢ni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 30.6.2020

podpis vedouciho prace



