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Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuziti 30 30

konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 10

Dodrzeni termin{ (plynulost zpracovani béhem ak. roku,
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

15 15

Hodnoceni Cinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

V predkladané praci se student zabyva navrhem a realizaci otackoméru pro elektricky pohon s inkrementalnim
c¢idlem. Prace zacina reSersi pouzivanych sensorll otacek a polohy. Pote je popsan vyvoj samotného zafizeni,
tedy vybér vhodnych soucastek, navrh schématu a desky ploSného spoje, tvorba softwaru a konstrukce
lastové krabicky. Jadrem zapojeni je mikrokontrolér s kvadraturnim dekodérem pro vyhodnoceni signall z
Cidla otacek. Otackomér je napajen z vlastniho Li-Ion akumuldtoru a obsahuje nabijeci obvod pro nabijeni z
USB a obvod pro ochranu akumulatoru pfed vybitim &i pretizenim (Battery Management). Vstupy z Cidla jsou
vyhodnocovany diferencné a jsou vybaveny ochranou proti pfepéti. K zobrazeni meFenYch udajt slouzi
alfanumericky LCD displej. Tlacitky Ize prepinat mérenou veliCinu (rychlost a polohu) a volit rozliseni cidla.
Zarizeni je umisténo v plastové krabicce, kterou student vyrobil na 3D tiskarné. Celé zafizeni bylo odladéno a
testovano na laboratornim pohonu.
Student pracoval samostatné v priibéhu celého roku. Vysledkem prace je funkéni zafizeni pozadovanych
paremetrl. Praci Ize vytknout drobné gramatické a stylistické chyby.

Tato kvalifikacni prace byla, v souladu s Pokynem dékana €. 6D/2017 - Postup pfi ovéfovani plivodnosti
kvalifikacnich praci, provérena systémem pro odhalovani plagiatd Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou shodu
prace s jinymi dily.

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 24.6.2020
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