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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Studentka Andrea Varackova se ve své praci vénuje problematice rozSifené reality. V ramci
bakaléiské prace vysvétluje zaklady rozSitené reality. Déle text pokracuje teorii zaobirajici se jednotlivymi
Castmi bezznaCkové rozSitené reality jako je detekce vyznamnych bodd, parovani bodd mezi snimky,
visualni odometrie a visualni simultanni lokalizace a mapovani (vSLAM).

V praktické Césti studentka navrhuje podobu systému pro bezznackovou roz3itenou realitu, kterd miize
fungovat s pouZitim vizudlni odometrie nebo SLAMu a poté testuje jednotlivé aspekty takového systému.
Konkrétné demonstruuje kalibraci kamery pomoci Sachovnice. Na tomto piikladu téZ ukazuje
nejjednodussi mozné feSeni rozsifené reality s pouzitim znaCek a zobrazuje ve snimané scéné objekt. V
dalsi Casti se vénuje zobrazovani objektli v zavislosti a orientaci znacky umisténé v objektu. K tomu
pouziva sérii tzv. Aruco kédu, které dovoluji kromé jejich polohy snimat i jejich orientaci. V poslednim
testu studentka implementovala algoritmus vizudlni odometrie, tedy algoritmu, ktery z obrazovych dat
odhaduje pohyby kamery. Studentka tak implementovala a testovala jednotlivé komponenty navrzeného
systému. Tim si také pfipravila dobry materidl pro budouci diplomovou préaci, ve které muZe TeSit
implementaci celého systému.

Studentka Andrea Varackovd splnila vSechny body zadani. Praci doporuCuji k obhajobé a hodnotim
vyborné.

Dopliiujici dotazy:
1. V préci Tesite vizudlni odometrii a vizudlni SLAM. Vysvétlete v ¢em se lisi?

2. Bylo by moZné v ramci implementace rozsitené reality pouZzit takzvanou inercidlni méfici jednotku
(IMU)? K ¢emu by v ramci algoritmu slouZila?

Splnéni bodl zadani <] tplné | |castecng || | nesplnéno
Doporuceni prace k obhajobé ; ano D ne
Celkové hodnoceni prace @ vyborné D velmi dobre D dobre D nevyhovél

Jméno, piijmeni, titul Vedoﬁciho BP: Iﬁg. Petr Neduchal

Pracovisté vedoucitho BP: KKY



kybernet
Rectangle


