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Nazev bakalarské prace: Navrh systému autonomniho fizeni pro bezpilotni letoun
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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Autor se v praci zabyva problematikou navrhu a implementace systému automatického fizeni kurzu

a rychlosti bezpilotniho letounu. V rdmci feseni demonstroval celou fadu dovednosti pokryvajici rizné
technické oblasti od programovani mikrokontroléra, pfes bezdratové komunikace, modelovani, simulace a
navrh fizeni k vyvoji operatorského rozhrani a 3D vizualizace v prostiedi Unity. Za hlavni vysledek
povazuji zprovoznéni celého systému a otestovani sou¢innosti v§ech jeho &asti v rezimu hardware-in-the-
loop simulace. :

Autor pracoval samostatné a dosazené vysledky naznacuji potencial dotazeni navrzeného feseni az do
funk¢&niho vzorku skuteéného letounu, v jehoz vyvoji chce pokracovat v ramci dalsiho studia na KKY.
Velmi pozitivné hodnotim také sepsani celé prace v anglickém jazyce, naopak trochu slabsi je celkova
troven zpracovani textu a pon¢kud struéna ¢ast s popisem navrhu regulaénich smydek.

Dotazy:

1. Pti ndvrhu regulatorti vychazite z linearizace dynamiky v daném pracovnim bodu. Jak byste zajistil
fungovani uzaviené smycky v Sirokém rozsahu rychlosti a Ghli elevace/rotace ve smyslu tpravy
parametr( nebo struktury reguatoru ?

2.V zavéru prace naznacujete moznost navrhu vicerozmérového regulatoru. V ¢em spatiujete potencidlni
vyhodu oproti pouzitému feSeni sekvenéniho navrhu fady SISO regulatori ?
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