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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalafskd prace se zaméfuje na navrh fidiciho systému pro bezpilotni letadlo. Ten je testovan pomoci
simulace Hardware-in-the-loop s vyuzitim herniho enginu Unity 3D, ktery obsahuje moZnost modelovani
fyziky. Kromé navrhu samotného fizeni je v praci podrobné& popsan vybér pouzitého hardwaru a
senzorového vybaveni pro flight.computer (fidici poéita¢ dronu).

Z prace je patrné, Ze se student dobie zorientoval v dané problematice a dokézal vytvorit Hardware in the
loop simulator bezpilotniho prostiedku véetné navrhu fidiciho systému. Sviij simulaéni model ovéiil
pomoci hojné€ pouZivaného enginu pro tvorbu her Unity 3D. Sada PID regulatorti, kterd se pouziva k fizeni
Jednotlivych sméri letu (stoupant, rotaci kolem osy a zménu rychlosti) byla navrzena pomoci nastroje
MATLAB na zékladé¢ linearizovaného modelu odvozeného z konstrukce samotného letounu. Nelinearni
matematicky model byl validovan pomoci modelu z Unity 3D.

Student prokazal znalosti v oblasti navrhu regulatori, dokazal vytvofit simulaéni model a piedstavil navrh
malého bezpilotniho letounu vlastni konstrukce véetné fidiciho hardwaru a softwaru pro monitorovani letu
(Ground control). Prace splituje vSechny body zadani a doporuduji ji k obhajobé.

1. Porovnejte vaSe feSeni s existujicimi flight controllery a jejich fidicim SW jako je Betaflight,
Ardupilot nebo PX4. V em je vlastni feSeni lep§i?

2. Simulaci jste provadél v prostredi Unity 3D v &em je jeho vyhoda oproti hojné pouzivanému
systému Gazebo?
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