Zépac~erkd y yernita v Plani
gt enifizgrauydch vad

¥ = badve Bes WY, 553k
Fu2( VORI ILIY

SOUHLASI , L g
S ORIGINALEM HODNOCENI BAKALARSKE PRACE

Oponent BP

Jméno bakalare: Jan Vaverka Garantujici katedra: KKY

Nazev bakalaiské prace: Frekvenéni identifikace elektromechanickych soustav

Predmét hodnoceni Nadprimérné | Primérné |Podprimérné

1 |Jazykova a grafick4 Giprava

Formalni a obsahova stranka prace

Vhodnost pouzitych metod

Zpusob zpracovani a vyhodnoceni

Spravnost ziskanych vysledki

N[ B W [N

Vlastni piinos

L0 XX |X|O|O
OXO00KX X
O\Looiom;O

Doplnéni hodnoceni, ptipominky, dotazy:

BP se zabyva metodami parametrické i neparametrické identifikace systémi v &asové a zejména pak
frekvenéni oblasti. Cilem je seznamit se s dne$nimi algoritmy pro identifikaci line4rnich t-invariantnich a
slabé& nelinedrnich systémii a tyto algoritmy implementovat v programovém prostiedi Matlab a porovnat
na simulovanych i redlnych systémech.

Autor rozdélil praci do péti hlavnich ¢asti. Po ivodu se vénuje aktualnimu stavu problematiky a ujasnéni
nékterych pojmii. Vysvétluje vhodnost volby vstupnich signali a principy a uskali jednotlivych
identifika¢nich metod.

Tteti kapitola popisuje postup f'eSeni a strukturu vytvofeného programu pro porovnani jednotlivych
metod. Autor se zde vénuje popisu jak optimalizace vstupnich signald, tak implemetace identifiakénich
metod. ~

Ve Ctvrté ¢asti jsou pak shrnuty a porovnany vysledky identifikace kazdou metodou nejprve pro
simulovany systém tietiho fadu, nésledné pro slozit&jsi elektromechanicky systém a zavérem jeste pro
realny systém za pouziti experimentalng ziskanych dat. Ukazuje se, Ze pro redlné mechanické kontinuum
Jsou pfi identifikaci relevantni takika pouze metody: iterativni, pracujici ve frekven&ni oblasti a nejlepsich
vysledki pak dosahuje podle piedpokladi metoda maximalni vérohodnosti.

Student prokézal pochopeni dané problematiky a sougasné vysokou tiroveii zpracovani informaci a
ziskanych vysledkai.

Piipominky formalniho charakteru:
Prace obsahuje nékolik nevysvétlenych pojmii, zkratek a také nepopsanych proménnych.
K prehlednosti a snazsi Citelnosti prace by také prispél seznam pouzitych zkratek.

Prace déle obsahuje nékolik pieklepi.




Ostatni pfipominky:

Autor v praci uvadi, Ze opakovanym méienim ziskavame preuréenou soustavu rovnic a tim i vice nez
Jjedno feSeni. Ve skute€nosti tato pfeurCena soustava rovnic obvykle nema feSeni Zadné a pravé proto je
tieba f'esit ji jako optimalizacni tlohu.

Otazky:

U experimentalnich dat z redlného systému jste vyradil prvnich deset period. Jak jste uréil délku
piechodového déje a jak jinak jste mohl postupovat, pokud se jednalo pouze o odhad?

U jedné z metod zmiriujete dlouhy €as vypoctu. Jaka je tedy Casova naroénost jednotlivych metod pro
zkoumany realny systém?

Da se predpokladat, Ze pro kontinuum bude nejlepsi aproximaci systém vyssiho fadu, coz miZe
zplisobovat potiZe pii pozd€jSim ndvrhu fizeni. Pouzil jste systém 14. fadu, nebylo by lepsi Easteéné
obétovat procentualni shodu v zdjmu sniZeni sloZitosti budouci prace?
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