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Doplnéni hodnoceni. pfipominky, dotazy:

Autor se zabyva navrhem prediktivniho regulatoru pro laboratorni model helikoptéry. Hlavnim vysledkem
je navrh a realizace procedury nelinedrni identifikace dynamiky systému, nasledna implementace
prediktivniho fizeni a jeho srovnani s konvencni strategii zalozené na kaskadni struktufe s PID regulatory.
Préce byla bohuZel poznamenané situaci okolo pandemie a kvuli nemoznosti piistupu do laboratofe nebyl
vysledek dotazen do implementace na redlném modelu. Dosazené vystupy viak nazna¢uji solidni moznosti
realného nasazeni, na kterém si preje student ddle pracovat.

Dotazy:

1. V &em je vyhoda pouzitych nekauzalnich filtrli pro ziskani veli¢in rychlosti a zrychleni potfebnych pro
identifikaci systému oproti standardnim filtrim typu dolni propust ? Lze néjak systematicky zvolit §itku
propustného pasma filtru ?

2. Dynamika fizeného systému je z principu nelineérni. Popiste moznosti rozsifeni pouzitého algoritmu
prediktivniho fizeni s linearnim predikénim modelem ziskanym linearizaci v pracovnim bodu o informaci
z nelinearniho modelu.
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