HODNOCENI BAKALARSKE PRACE
Vedouci BP

Jméno bakalife: Michal Spirk Garantujici katedra: KKY

Nazev bakalaiské prace: Automatické ladéni regulatort pro elektrické servopohony
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Doplnéni hodnoceni, piipominky, dotazy:

Autor se zabyva problematikou automatického navrhu PID reguldtoru na zdkladé modelu se specifickym
zaméfenim na Fizeni ota¢ek a polohy v mechatronickych systémech s elektrickymi pohony. Hlavnim
vysledkem prace je numericka implementace teoretické metody H-nekoneéno regiond vyvinuté na KKY
prof. Schleglem a jeji doplnéni o systematickou proceduru vybéru vhodného regulatoru.

Autor prokazal velkou miru samostatnosti a schopnost fesit netrividlni problémy, zejména implementa¢ni.
Vysledkem je univerzalné pouzitelny softwarovy nastroj s Sirokou tidou aplikaci a velkym vyznamem pro
praxi, kde je ladéni pohoni stile otevieny problém. Celkové hodnotim praci jako vynikajici.

Otazky:

i Pfi vyhodnoceni kritérif kvality fizeni pouzivate dvoji sadu i¢elovych funkci pro chovani na stran¢
motoru a zatéZze. Pro¢ je toto nutné v piipadé pruznych elektromechanickych soustav ?

2, V &em spatiujete vyhody navrzeného feseni oproti aplikaci PID Tuner, ktera je k dispozici v
Matlabu a se kterou jste srovnaval dosazené¢ vysledky.
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