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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:
Autor se ve své praci zabyva vyuZitim prediktivniho regulatoru pro fizeni elektromechanickych systémi.

Text nejprve nabizi struny exkurz do historie a principu optimalniho ¥izeni a prediktivni regulace. Déle
je odvozena formulace problému MPC pro potteby regulace i sledovéani vedouci v kaZzdém kroku fizeni na
tlohu kvadratického programovani, které je specidlnim pfipadem konvexni optimalizace. Stru¢né jsou
pfedstaveny numerické solvery quadprog z optimalizaéniho toolboxu Matlabu a qpOases jako#to open-
source feSeni vyvijené piimo pro potieby MPC. Tyto nastroje byly déle pouzity v praktické &4sti pro
implementaci regulatoru v prosttedi Matlab-Simulink.

Hlavni ¢4st prace je vénovana navrhu prediktivnich regulétord pro elektromechanické systémy, konkrétné
tedy jeden systém s dokonale tuhou mechanickou &asti a tfi systémy s pruznou dynamikou modelované
jako dvouhmotové systémy liici se pom&rem rezonanéni a antirezonanéni frekvence, co je kli¢ovy
parametr ovliviiujici dosaZitelnou kvalitu regulace pfi fizeni standardnimi LTI regulatory s omezenou
strukturou. Regula¢ni smycky jsou déle simulaéné otestovany a jsou zkoumény faktory jako robustnost
vii€i perturbacim modelu nebo vypocetni nérognost algoritmi. Prediktivni regulatory jsou déle porovnany
s konven¢nimi Fidicimi strategiemi v podobé kaskadni P-PI regulace a linedrn&-kvadratického regulatoru.
Simula¢né je dile testovan i fidici algoritmus navrZeny pro jeden redlny systém, jehoZ model by &erpan

z literatury. Zde je rovnéZ provedena diskuze nad volbou periody fizeni kompenzatoru vzhledem k dané
vypocetni sloZitosti algoritmu.

Prezentovand préce je na velmi dobré tirovni a svym rozsahem téméf sta stran znaéné piesahuje béznou
bakalafskou praci. :

Dotazy: 1. V praci nékolikrat zmifiujete, Ze z implementaéniho hlediska je s ohledem na vypodetni
narocnost ze vSech zkoumanych solverti nejvhodn&jsi vyuziti varianty qpOases s teplym startem. MiiZete
podrobnéji popsat jak tento hot-start p¥istup funguje, pfipadné jaké mezivysledky algoritmu jsou
pfedavany mezi jednotlivymi diskrétnimi okamziky fizeni za u¢elem akcelerace numerické metody?

2.V regulaénich schématech na obrazcich 7 a 60, ktera realizuji MPC respektive LQR regulaci pouZivéte
pro odhad neméfitelnych sloZek stavu a poruchy rekonstruktor stavu. V textu viak neni uvedeno jak byl
tento estimétor naladén. MiZete prosim uvést jakym zplisobem jste postupoval pfi navrhu zesileni
rekonstruktoru? V ptipadg, Ze jste postupoval pies pfifazeni polii chyby rekonstrukce stavu, popiste jak
jste tyto poly volil.
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