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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Cilem diplomové¢ prace bylo realizovat fidici systém autonomniho robotu postaven¢ho na bazi Sasi RC
modelu automobilu, ktery by umoznil provadét autonomni inspekéni tikoly.

Prvni ¢ast prace se tedy zabyva popisem HW tohoto robotu. Zde zamrzi, ze tato ¢ast obsahuje prevazné jel
vyCet a popis jednotlivych komponent a neni dopodrobna konstrukce popsana. Nasledné prace piedstavuje
popis matematického modelu podvozku s Ackermanovym fizenim, ktery byl poté vyuzit pfi realizaci fidicilf
systému.

Pro realizaci fidiciho systému vyuzil autor ramec ROS. V préci tedy popsal tento systém a jednotlivé
moduly, které k realizaci fidiciho systému vyuzil. Na bazi ramce ROS pak autor vytvoril dvé operatorské
aplikace, které umoznuji otestovat autonomni robot a realnych podminkach. Prvni vytvofil jako rozsifeni
univerzalniho nastroje ROSu Mapviz a druhé jako webovou aplikaci, ktera napf. umoznuje ovladat robot
pomoci mobilniho telefonu.

Prace je zpracovana piehledné, nicméné by si nekteré aspekty navrhu zaslouZili detailnéjsi popis. Jako
vedouci diplomové prace pak mohu zejména ocenit realizaci navrhu HW robotu, jiZ neni bohuZzel vénovin
v praci vétsi prostor. TéZ by praci prospélo popsani moznych pripadd uziti robotu a detailn€jsi popis a
zhodnoceni provadénych experimentu.
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