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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Predkladana prace se zabyva systémem fizeni pro simulator padakového kluzéku. Jedna se o velmi aktualni
téma, protoZe simulatory jsou dilezité jak pro zacinajici piloty, tak piloty, kteti nacvicuji nestandardni a
krizové situace. V uvodni ¢asti je popsana problematika konstrukce padakového kluzaku a letové stavy.

V dalsich ¢astech se student zabyva konstrukei fidicek kluzaku, kde podrobné vysvétluje prubeh vyvoje
zpétnovazebniho systému fizeni s ohledem na ovladéani a chovani kluzéku. Prace obsahuje navrh uzivatelského
rozhrani pro testovani fizeni pohonti simulatoru véetné pokroku ve vyvoji jeho jednotlivych verzi.

Zhodnoceni forméalni trovné a prace s literaturou

Student cituje 7 ¢eskych i zahrani¢nich informacnich zdroja. Pti tvorbé prace musel spolupracovat s kolegy z
tymu fesiciho projekt Simulatoru letovych vlastnosti paddkového kluzaku. Prace je psana piehledné a logicky
¢lenéna do kapitol. Po formalni strance lze bakalaiské praci vytknout kratké kapitoly, napf. 3.1, kterd nemusela
byt ¢islovana, protoze dalsi Cislovani nenasleduje, nebo 6.1, ktera méa pouze nekolik fadek. Toto vSak nema na
odbornou kvalitu prace vliv. Rozsah prace se blizi dolni zadané hranici, odvedena prace je patrna i z piiloh

s kodem, na které ale bohuzel neni v textu odkazovano.

Doporuceni k obhajobé&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

* Na stran¢ 15 uvadite, Ze neni nutné upravovat fidici parametry typické pro dany druh motoru. O jaké
parametry se jedna?

* Na stran¢ 23 uvadite, ze Arduino by mohlo posilat chybové hlasky, avSak pro n€ zatim v projektu nebylo
patrné vyuziti. Z jakého diivodu neni nutné mit informace o chybach?

* Popiste jednotlivé rezimy béhu motoru, ze kterych miiZze uzivatel vybirat pfi ovladani simulétoru.
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