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Zhodnoceni odborn¢ trovné prace
Autor prace se v prvni ¢asti vénuje zakladiim problematiky dynamickych systémd, definuje linedrni dynamicky
systém a uvadi moznosti popisu téchto systému.. Uvadi téz jednoduché priklady piiblizujici problematiku a
popisuje moznosti vazeb mezi témito systémy, v této ¢asti pouze linedrnimi. Tento typ vazeb, jak autor uvadi,
nevyuziva, nebot’ nejsou vhodné pro multi-rate systémy. Proto odkazuje na kapitolu 3.2.1, kde popisuje zpiisob
pouzity ve vyvijeném baliku. Vyvijeny balik podporuje zatim, dle ivodu kap. 3 (str. 16 nahote) linearni
systémy, ale je planovano rozsifeni o nelinedrni dyn. systémy.
Druhé ¢ast prace predstavuje reSersi open source nastroji pro modelovani dynamickych systému. Autor
piehledné predstavuje zakladni vlastnosti jednotlivych nastrojti a jejich moznosti.
Tteti kapitola pak pfedstavuje vlastni vyvijeny balicek DynSyPy. Popisuje tfidy a metody obsazené v balicku,
tato kapitola je pfehlednym a podrobnym manudlem, kdy jsou podrobné popsany jednotlivé tfidy a jejich
metody. Zde ocenuji pouziti UML diagramu tfid (obr. 3.1) a moZna by v této souvislosti bylo vhodné
konzistentné pouzit UML activity diagramy namisto klasickych vyvojovych diagramt (obr. 3.2 az 3.5), ale zde
jde pouze o detail. Autor se nevyhyba ani popisu napft. pouzitych integra¢nich metod (str. 22 - adaptivni krok).
Ctvrta a posledni kapitola se vénuje dvéma vytvofenym testovacim, resp. demonstraénim piikladim pro
vytvofeny modul DynSyPy. Jde o ptiklad stejnosmérného motoru s permanentnimi magnety, ktery slouzi k
ovéfeni funk¢nosti metod pro simulaci v ¢asové oblasti, druhym ptikladem je sériovy RLC obvod, slouZici pro
ovéieni analyzy ve frekvencéni oblasti.
Autor zde popisuje nejprve teoreticky zaklad piikladi, dale postup tvorby ptikladii pomoci modulu DynSyPy,
které jsou opét velmi piehledné. Autor uvadi vysledky simulaci, v€. pomocnych proménnych a grafii. Vysledky
srovnava s referen¢nim vypoctem v programu MATLAB Simulink v pfipadé¢ stejnosmérného motoru, resp. v
programu LTSpice v ptipadé sériového RLC obvodu. V obou piipadech jsou vysledky z modulu DynSyPy a
uvedenych nastrojii ve shod¢ jak u analyz v ¢asové, tak frekvencni oblasti.
Ocenuji, Ze autor musel zjevné zvladnout obséhlou latku z teorie dynamickych systémi, programovani v
jazyce Python a nastudovat stavajici strukturu frameworku Artap.
Cely modul je vhodné navrZen, v¢etné objektového modelu. Je tedy otevien pro dalsi rozSifovani, kdy nékteré
z dalSich roz$ifeni autor v zavéru (str. 48) navrhuje. Zdrojové kdédy modulu jsou pak dostupné na Gihubu.

Zhodnoceni formalni Grovné a prace s literaturou
Bakalatské prace je peclivé zpracovana, obsahuje minimum piekleptl, ¢lenéni do kapitol je ptehledné, snad az
na vyskyt kratkych ¢islovanych kapitol (1.1, 2.1 az 2.6, 3.1.1, 3.1.2 atp.).
Poznamku mam jen ke grafiim v ptiloze A.1 az A.4, kde bych volil inverzni zobrazeni (svétly podklad) a totéz
u obr. 4.12.
Prace je dobte ozdrojovana, autor odkazuje na 17 polozek pfevazné cizojazy¢né literatury z renomovanych
zdroj.

Doporuceni k obhajobé
Doporucuji k obhajob¢

Dotazy k praci

1. V kapitole 2 uvadite ptehled riznych open-source néstrojii pro modelovani dynamickych systémi. V
piehledu vlastnosti postradam zdivodnéni, pro¢ dany balicek nebyl vhodny k zaclenéni do systému Artap.
Muzete uvést, pro¢ bylo prikro¢eno k vyvoji balicku vlastniho?

2. I kdyz je prace i hezky napsanou dokumentaci, nezvazoval jste pouZziti dokumenta¢nich komentéit a



generovanim API dokumentace z ni (pomoci nastroje Sphinx)?

3. Podle zdrojovych kodii vidim, Ze pouzivate public atributy. Nebylo by vhodnéjsi pouzit private a pfistupovat
k nim pftes properties? Nebo je to z ditvodu jednoduchosti, vykonu apod.?

pfidani zdroje na konec vektoru radéji informovat uzivatele vyhozenim vyjimky, Ze se nepodatilo najit
pozadovanou pozici zdroje?

5. Na strané 25 popisujete v kapitole metodu null_input(). Ta umist'uje do prazdného seznamu zdroji na pozici
0 "fiktivni" zdroj "0.0", pokud dobie rozumim popisu. Pro¢ jste nepouzil hodnotu "None"? Nehrozi zdména za
"skutecny" zdroj?

6. Neuvazoval jste u metody equation_of state() o vyhozeni standardni vyjimky "NotImplementedError" misto
prostého "pass"?
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