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»BallBot“. Autor nejprve popisuje vlastnosti BallBotu, riizné konstrukéni pifstupy a jejich dopady. Déle je
proveden navrh zapojeni dil¢ich komponent BallBotu a uvazovana jejich interakce.

Nasledujici kapitola je plné vénovana Fizeni motort, kde je popsdn model motoru a implementace enkodérd,
které jsou vyuZity pfi méfeni otaCek. Déle je popsan a navrzen PID regulator pro regulaci otacek motoru,
jehoZ funké&nost je otestovana v prostiedi Simulink na simula¢nim modelu motoru z knihovny SimScape.

Nasledné je uveden zjednoduSeny model BallBotu uvazovany ve formé inverzniho kyvadla, ktery je
linearizovén. Poté autor popisuje senzorické systémy robotu a fizi jejich méfeni pomoci komplementarniho
filtru. Nakonec je navrZen linedrni kvadraticky regulator (LQR) pro Fizeni pohybu robotu.

Préce je detailni zejména ve 4. kapitole, kterd pojednava o motorech a jejich fizeni, nicméné v dalSich
kapitolach chybi jakékoliv vyhodnoceni ¢i otestovani funkénosti navrZzenych systémi.

Na konci 5. kapitoly nejsou uvedeny parametry robotu, které by mohli poslouZit k simulaci jeho chovéni
nebo ndvrhu zminéného LQR. V 6. kapitole pojednévajici o senzorech a zpracovani senzorickych dat chybi
zndzornéni jakychkoliv dat. V kapitole 7 neni LQR otestovén ani v rdmci simulace a neni uvedeno
vypocitané zesileni regulatoru. Déle neni uvedeno, jak je ak¢ni zdsah LQR vyuZit v fidicim algoritmu
robotu.

[ pfes viechny uvedené nedostatky bakalarska prace spliiuje vSechny body zadani.
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