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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Ptedlozena diplomova prace se zabyva senzory rychlosti a polohy vyuzivanymi v elektrickych regulovanych
pohonech. Po teoretickém uvodu popisujicim vlastnosti, principy a pouziti zminénych ¢idel nésleduje ¢ast
prace vénovana porovnanim konkrétnich snimact vybranych ze soucasné nabidky riznych firmem. Zavérecna
¢ast prace uvadi nékolik vybranych simulaci souvisejicich s moznymi nepiesnostmi ¢idel, jejich zaruSenim ¢i
zpozdénim.

Odborna troven prace odpovida poZzadavkiim na psani kvalifika¢nich praci a spliiuje vSechny body zadani.
Znacna ¢ast prace je spise reSerSniho charakteru, coz ale odpovida zadani. Vlastni pfinos autora je pak

v provedeném porovnani n€kolika vybranych senzorii z aktualni nabidky na trhu. DalSim pfinosem jsou také
simulace vybranych neptiznivych jevl souvisejicich s ¢idly otacek, kterém mohou mit vliv na vlastnosti
celého elektrického pohonu. Tato ¢ast budi dojem, Ze byla zpracovéana v urcité casové tisni.

Zhodnoceni formalni trovné a prace s literaturou
V préci se vyskytuje fada preklepit a nevhodnych formulaci, které vSak nijak vyznamné nesnizuji jeji celkovou
srozumitelnost. Nékteré formalni pfipominky se tykaji rozdilného zarovnani odstavcti, jednopismennych
ptedlozek na koncich fadki, nedodrZeni gramatiky (napf. ,,...veli¢iny, jehoz hodnota...“ na str.19) apod.
Nekteré textoveé pasaze mohly byt zpracovany piehlednéji (n€kdy informace pfiliS splyvaji, nékde se zase pfilis
pteskakuje), aby se pfipadny ,,neznaly* ctenaf neztratil.
Ptedlozenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a hodnotim znamkou ,,velmi dobie*.

Doporudeni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

1. Odkud jste pievzal vztahy 1.1 a 1.2 ?

2. Je bézné, Ze se v inkrementalnich enkodérech vyuzivaji infracervené¢ LED?

3. Nastr. 35 piSete, ze ,,... snimaci hlava musi byt umisténa nejméné¢ 10mm nad prstencem...*, takze
vzdalenost napt. 3m by byla vyhovujici?

4. Je mozné ve vysledcich simulaci soucasné zobrazit nejen vystupni otaCky motoru, ale také napt. vystup
z regulatoru otacek, tak aby bylo mozné posoudit i chovani navrZzeného regulatoru?

5. Jak jste volil nelinearitu uvedenou vztahem 3.3? Zkousel jste simulace s riznymi nelinearitami?
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