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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Student v diplomové praci navrhuje a testuje zatizeni pro odesilani polohy a dat z inercidlnich senzora pies
privatni LPWAN sit’ postavenou na LoRa technologii. V uvodu je proveden obecny rozbor zékladnich
komunikacnich siti a popsany tii LPWAN sité (LoraWan, SigFox, Weightless), zpracovano na zaklad¢
zahrani¢ni literatury. Vlastni ¢ast prace se pak zabyva realizaci prototypu zatfizeni propojenim vyvojovych
modult, jejich programovanim a programovanim vizualiza¢ni aplikace. Textovy rozsah prace je spise

V zasad¢ po odborné strance se da praci vytknout absence detailnéj$iho rozvedeni pozadavki na zatizeni
(mnozstvi dat odesilanych ze senzort, Cetnost odesilani dat, mnozstvi ocekévanych senzorli na jednu branu,
vydrz na bateriové napajeni, sloZitost terénu v ocekévanych mistech aplikace, zptisob montaze na pohybujici se
objekty), které¢ by mélo byt v ivodu prace spolecné s cili a okrajov€ zminéno 1 v abstraktu prace, a ze které¢ho
by pak vychazelo technické feSeni zafizeni. Na praci ocenuji, Ze byla dotazena do podoby fungujiciho zatizeni i
v dobé& uzavienych laboratoti kvili pandemické situaci.

Zhodnoceni formélni Grovné a prace s literaturou

ReserSni Cast prace je zpracovana na zékladé dvou relevantnich zahrani¢nich publikaci, na které je
v jednotlivych ¢astech prace odkazovano. Zbylé zdroje tvoii zejména technickd dokumentace k pouzitym
vyvojovym modulim.

Doporuceni k obhajobé&
Doporucuji k obhajob¢

Dotazy k praci

1. V praci nejsou nijak zminény poZadavky na napéjeni a neni uvedena spotieba zatizeni. Vyuzivate
néjakym zplsobem rezimy procesoru a GPS modulu se sniZzenou spotfebou nebo moznosti probouzeni zatizeni
od preruseni akcelerometrem pii detekovaném pohybu?

2. V préaci zmifujete pouZiti externiho inercialniho senzoru MPU6050, aby bylo mozné uréovat natoceni
objektu. Pokusil jste se z jeho dat rekonstruovat idaj o natoeni? Resil jste i moZnost pouziti interniho
akcelerometru a magnetometru (LSM303AGR) na modulu I-NUCLE-LRWAN jako elektronického kompasu?

3. Na obr. 18 mate anténu GPS uloZenou hned vedle Lora modulu. Jedna se o aktivni anténu (s
integrovanym LNA) nebo pasivni anténu? Nemuze byt problém s uvodni fixaci polohy zptisoben rusenim GPS
pfijimace od Lora modulu (nemusi jit pfimo o jeho vysilani, ale tfeba oscilator, sméSovac,...)? V praci
zminujete jako cilovou aplikaci sledovani pohybu myslivcl v lese pii honu. Jaky typ antény byste mél pro toto
prostiedi vybirat a podle jakého parametru srovnavat jednotlivé piijimace GNSS? Pocet kanalii paralelniho
zpracovani 30 nebo 50 neni v této aplikaci kriticky.
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