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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace
Student se své praci vénuje realizaci inspekéniho robota. Ten slouzi k prizkumu trubek s vnitinim primérem
30mm. Vysledny robot je ve form¢ 3 modull - kamerovy a fidici, pohonny a napajeci. Délka celého robota je
limitovana minimalnimi poloméry trubek a modulové feSeni umoziuje urcitou formu "vlacku".
Robot v ptipad¢ detekce prekazky ulozi snimek kamerou umisténou na Cele a po vyjeti nebo vytazeni je mozné
diagnostikovat pti¢inu problému. Pfipadné je mozno poslat robotu povely ultrazvukem, pfijimac je umistén na
zadni stran¢.
Cely roboticky systém byl vytvorfen v prototypové podobé¢ a byla ovétetena jak funkénost jednotlicych
komponent (eletronickych 1 mechanickych), tak schopnost celého robota se pohybovat trubkou.
V préaci je vidéet Gspésné feseni fady uloh elektronickych, mechanickych i programatorskych.

Zhodnoceni formalni Grovné a prace s literaturou

Prace ma vysokou odbornou i formalni uroven. svym zaméienim je rozsahla.
Préce s literaturou odpovidéa pozadavkiim citacni normy.

Posouzeni podobnosti kvalifika¢ni prace

Tato kvalifikacni prace byla, v souladu s Vyhlaskou dékana ¢. 3D/2021 - O kvalifika¢nich pracich a statnich
zaverecnych zkouskach, provérena systémem pro odhalovani plagiati Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou
shodu prace s jinymi dily.
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