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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Predlozend prace je na velmi vysoké urovni. Rad bych vyzdvihnul skutecnost, ze student vytvotil funkéni
zafizeni prakticky od zékladu. To znamena, Ze v prub¢hu své prace musel Uspésné vytesit ukoly z oblasti
mechaniky, navrhu hardwaru elektroniky a v neposledni fad¢ vytvofit firmware pro elektroniku. Také ocenuji
nestandardni zpusob feSeni komunikace s robotem s vyuzitim ultrazvuku.

Zhodnoceni forméalni trovné a prace s literaturou

Prace ma po formalni strance velmi vysokou troven. PredloZeny text je velmi dobfe srozumitelny kvalita
obrazkt a schémat je dostate¢na. Pon€kud nestandardni grafické vyvedeni hlavnich kapitol do prace dobie
zapada a pfispiva k velmi dobrému dojmu z prace.

Doporuceni k obhajobé&
Doporucuji k obhajob¢

Dotazy k praci

1. Jaké jsou redlné moznosti robota. Jak dlouhy usek trubky je pro robota realné otestovat s ohledem na
rychlost, kapacitu baterie a akceptovatelnou dobu testu?
2. Jaké je maximalni vzdalenost, na kterou funguje ultrazvukova komunikace?
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