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Doplnéni hodnoceni, ptipominky, dotazy:

Diplomova préce se zabyva navrhem a realizaci mechatronického modelu stolniho fotbalu. Prvni &ast
prace obsahuje podrobny popis hardwarové ¢asti modelu. Je zde popsan navrh mechanické konstrukee,
pouzity hardware a virtudlni model v prostfedi Simscape. Druh4 &4st prace se zabyva navrhem ¥idiciho
systému mechtronického modelu, kde student fe3il fizeni jednotlivych pohont a sledovani trajektorie
micku pomoci Kalmanova filtru.PoZzadované trajektorie pro jednotlivé pohony jsou generovany
nadfazenou neuronovou siti, ktera je detailné popsana v jiné diplomové praci.

Dana problematika je zpracovéna velmi piehledné a srozumitelng, pro navrh fizeni byly zvoleny vhodné
metody. Na praci je vidét, Ze ji student vénoval velké mnoZzstvi ¢asu. Ocefiuji piedevim to, Ze zvladl
navrhnout, vytvofit a ispé8né zprovoznit kompletni a funkéni mechatronicky model. A to navzdory mnoha
praktickym problémiim, které se zédkonité musely objevit.

V textu prace se obCas objevuji pieklepy a misty by bylo vhodné doplnit obrdzek nebo schéma pro lepsi
nazornost. Vzhledem k velkému rozsahu préce a jeji kvalit& se viak jedn4 jen o drobnosti. Praci proto
hodnotim velmi kladné.

Otazka: Jakou oCekavate usp&snost systému proti primérné zdatnému lidskému protihragi?
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