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Slovni vyjadieni oponenta prace a otazky na autora prace
Diplomant si ako ndmet diplomovej prace zvolil ,,Systémy strojového vidéni a jejich vyuziti v primyslové
robotice* V praci najprv teoreticky popisuje systémy strojového videnie a priemyselnej robotiky, nasledne
pomocou vedeckych metod v praktickej ¢asti analyzuje a experimentami vyhodnocuje. Praca spiiia pozadovany
rozsah (65 stran), obsahuje 72 obrazkov a 7 tabuliek. Diplomova praca je praktického charakteru. V aplikacne;j
¢asti diplomovej prace sa autor venuje navrhu vlastnych rieSeni (programovanie kolaborativneho robota,
zostavenie objektov). Aplikacnd Cast’ tiez k ndjdenym zisteniam pripaja praktické vyuzitie.
Silné stranky:
Za pozitivne povazujem vycerpavajucu stru¢nost’ popisu znamych poznatkov s odvolanim na literarny pramen.
Vel'mi pekne je spracovand tivodna ¢ast’ o strojovom videni a robotike. Na druhej strane teoreticka Cast je
vhodne doplnena grafmi a tabulkami. Metodika ja zvolend vhodne, popisané metddy na analyzu a stanovenie
vlastnych navrhov rieSenia st adekvatne.
Co povazujem za najvacsi klad prace, je ze navrhy su dobre implementovatel'né v irokej $kéle v oblasti
robotizacie v podnikoch. Literatura je spracovand pekne,
Slabé stranky:
Kvalita niektorych obrazkov by mohla byt’ lepSia. Takisto pri viacerych obrazkoch (namatkovo 3.1- 3.20 chyba
zdroj.

Doplityjici dotazy:

Na zaklade coho ste sa rozhodli riesit’ problematiku strojového videnia? Nasledne je uplatneny systém
strojobého videnia v priemyselnej robotike. Zaver prace rieSeny problem neuzatvara, skor tu nastol'uje d’alSie
otazky. Planuje autor vo vyskume pokrac¢ovat? (napr. PhD $tidium?)
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