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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Tato prace se zabyva vyuzitim MIL (Model In the Loop), SIL (Software In the Loop) a HIL (Hardware In
the Loop) simulaci pro ovéfeni spravnosti vyvinutého fidiciho systému. Jejim vysledkem je vytvofeni
simulatorti pro MIL/SIL/HIL simulace na platformé PLC Mitsubishi pomoci nastroji GX Works 3 a GT
Designer 3. Tyto simulatory budou slouzit pro Skoleni pracovnikl (pravdépodobné budoucich vyvojari
ridicich systému) firmy ATS aplikované technické systémy s.r.o.

Student v praci popisuje pojmy modelové-orientovaného vyvoje fidicich systémt jako je MIL/SIL/HIL
simulace. Dale popisuje princip a pouziti PLC véetné nékterych standardizovanych programovacich
jazyku. Nasleduje nazorny popis pouzitého prostiedi pro vyvoj algoritmu a prostiedi pro navrh vizualizace
(HMI). Zbyla ¢ast prace dokumentuje vyvoj jednotlivych simulatort a primitivnich fidicich systémi pro
ovéfeni jejich spravnosti. Vysledkem jsou tii simulatory s konfigurovatelnymi parametry a grafickym
rozhranim.

V préci se objevuji drobné stylystické chyby a dalsi nedostatky (napt. chybéjici vysvétleni nékterych
pouzitych zkratek). Také pojmy MIL/SIL/HIL nejsou vysvétleny tplné spravné. Samotné zpracovani
fesenych tloh je viak kvalitni. Ulohy jsou fedeny po &astech, kde jsou jednotlivé dil&i problémy
modelovany pomoci vytvoienych parametrizovatelnych moduld. Tyto moduly jsou poté skladany do
jednotlivych simula¢nich modeli, pro néz je na zavér vytvoreno HMI. Diky pouzitému modularnimu
pfistupu lze jednoduse pridavat a upravovat jednotlivé simulaéni modely bez nutnosti opakovaného
modelovéni jednotlivych dilSich ¢asti. Navrzené HMI ndzorné zobrazuje simulované skute¢nosti a
umoziiuje ménit konkrétni hodnoty jednotlivych parametrii simulatoru i primitnivnich fidicich systéma.
Také moznost prepinani simulace mezi automatickym a manualnim médem velmi ulehéuje pouziti
jednotlivych simulatort pro ticely Skoleni. BohuZzel, navzdory nazvu nejsou jednotlivé simulatory
dovedeny do podoby HIL, ale pouze MIL nebo SIL. Uloha je vsak dovedena do stavu, kdy by ji stagilo
pouze nahrat na pozadovany hardware. Diivody pro nedovedeni celé tlohy do faze HIL tak mohou

v tomto pripadé vyplyvat i ze zplisobu spoluprace studenta a firmy ATS.

Otézky:
Jaky je rozdil mezi testovanim fidiciho systému na realném systému a HIL simulaci?

Jak se bézné nazyva finalni testovani vyvinutého a nasazeného systému v readlném provozu pod dohledem
zakaznika?




Z jakého diivodu nebyly simulatory dovedeny do faze HIL?
Jaké by byly potieba upravy, aby se jednalo o plnohodnotné SIL/HIL simulatory?
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