HODNOCENI BAKALARSKE PRACE
Vedouci BP

Jméno bakalare: Milan Horinek Garantujici katedra: KKY

Nazev bakalarské prace: Navrh fizeni polohy letu rakety a ptistavaciho manévru
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V ramci BP student zpracoval dynamicky zjednoduseny model rakety ve dvou variantach (1DoF a 3DoF)
a dale se zabyval vhodnymi algoritmy fizeni pro pristavaci manévr rakety. Vzhledem ke komplexnosti
problému se nejedna rozhodné o jednoduchou tlohu. Dle informaci z ivodu BP Ize usuzovat, ze student
provedl pomérné podrobnou resersi problému s odkazy na védecké vysledky, realné experimenty i
soucasny stav eSeni. Navrzené postupy modelovani rakety a syntézy ridiciho systému (doptedné i
zpétnovazebni) jsou dobie formulované a logicky usporadané. Vysledky jsou prezentovany piehledné a
diskutovany oproti vefejné dostupnym vysledkiim z realnych experiment.

Presto, ze je BP po obsahové strance velmi zajimava a je patrné, ze se tématu student systematicky
vénoval, obsahuje celou fadu nepiesnosti, nékteré z nich jsou shrnuty v doplnéni hodnoceni dale.

Jako celek vSak povazuji praci za pomérné kvalitni a doporucuju ji k obhajobé.

Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:
Str. 11: Nekonzistence v popisu rotaci — postupna rotace okolo 0s X, y, z neodpovida obrazku.

Str. 24: Rovnice (5) neobsahuje zadnou proménnou jako ,,Groveil naplnéni tanki [%], tak jak je uvedena
v popisu obrazku 14. Jak byla rovnice a nasledny graf odvozeny?

Str. 25: Co popisuje tabulka 2? Jaky je vyznam parametrt a jejich nadvaznost na predchozi odvozeni
pohybu COM.

Str. 26: V rovnici (8) by mél byt pravdépodobné aerodynamicky odpor uveden se zdpornym znaménkem
(zohlednéno pozdéji v rovnici (12) — nicméné je to zavadéjici).

Str. 33: Poéateéni smér rychlosti, viz rovnice (22, 23) je skute¢né ve sméru osy x zavedeného souradného
systému rampy?

Str. 34: Pii vypoctu momentu setrvaénosti uvadite v rovnici (27) vztah [ = m*(dfs/2)"2 — jak byl odvozen?
Pokud by se jednalo o moment setrvacnosti kolem podélné osy valce o hmotnosti m a priméru dfs, tak zde
chybi jesté *1/2, Nicméné mluvite o natoceni v kolmé ose k podélné ose valce (ihel gamma), okolo této
osy je vztah pro moment setrvacnosti tplné jiny.

Str. 36: V obrazku 24 se zda, ze tah T_g je vyjadien v abs. souradném systému, moment M vsak
v lokalnim (aktualni) soufadném systému rakety (nezavisi na natoceni rakety gamma).




Str. 37: V rovnici (34) by mélo byt uhlové zrychleni naklonu, nikoliv rychlost (schéma na obrazku 25 je
jiz v potadku).
Str. 42: Nechybi v obrazku 30 néjaka propojeni zejména pro regulatory ,,PD height/sat*?

Str. 49: Jedna se skute¢né o metodu bisekce (ve smyslu hledani feseni funkce f(x) = 0)? Z popisu bych
spiSe typoval metodu Monte Carlo (generovani/simulovani celé fady feSeni a vybér optima).
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