HODNOCENI BAKALARSKE PRACE
Vedouci BP

Jméno bakalare: Jan Tyml Garantujici katedra: KKY

Nazev bakalarské prace: Automaticka eliminace kmitd podvésené zatéze u portdlovych jefabi
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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Autor se v Bakalafské praci zabyval problémem navrhu elektronického asistenta pro operatory
portlovych jefabi s cilem potlacit nezidouci kmity zatéZe béhem manipulace. Vysledkem je srovnéni
dvou zékladnich strategii fizeni vyuzivajici ptimou nebo zpétnou vazbu. Za hlavni prinos povazuji detailni
matematické odvozeni dynamiky jefdbii v riznych variantéch a diikladné otestovani navrzenych algoritma
numerickou simulaci i na redlném laboratornim modelu. V ramci vypracovani mohl predvést o néco vétsi
miru samostatnosti a invence, lepsi planovani asu a rozvrzeni préce, proto tyto atributy hodnotim jako
primérné. Celkové udéluji znamku velmi dobie.

Otazky:
1. Zhodnotte vyhody a nevyhody pfimovazebniho a zpétnovazebniho feSeni navrzeného v préci.

2. Zpétnovazebni strategie fizeni vyzaduje informaci o naklonu a thlové rychlosti zavéseného biemene,
Jakeé senzory a fyzikalni principy byste mohl vyuzit u redlného systému pro ziskani této informace ?

3. Zhodnot'te vhodnost studovanych modelii dynamiky s jednoduchym a dvojitym ramenem z hlediska
piesnosti popisu realného jetabu.
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