Hodnoceni diplomantky
Be. Anity Rathové a jeji diplomové prace s ndzvem

Stabilita a existence periodického FeSeni systémi s ¢asové proménnymi parametry

Bc. A. Rathové absolvovala navazujici studium na Fakulté aplikovanych véd ZCU
v Plzni, studijni program Aplikované védy a informatika, obor Mechanika, specializace
Aplikovana mechanika.

Ve své diplomové praci se vénuje otazkdm existence periodického feeni zejména
diskrétnich mechanickych systémil s 1° resp. vice stupni volnosti. Modelovani takovych
systémi vede na feSeni integralni rovnice resp. soustavy integralnich rovnic Fredholmova typu
s degenerovanym jadrem (separovatelnd funkce dvou proménnych vyjadiena ve tvaru soudinu
dvou funkei jedné proménné). Reseni jak systémd s 1°, tak s vice ° volnosti, pokud existuje, je
zavislé na inverzi jisté matice, jejiz singularni body jsou ureny redlnymi vlastnimi hodnotami
systémové matice. Tyto vlastni hodnoty systémové matice uréuji kritické hodnoty parametru
velikosti ¢asov€ zavislé tuhosti resp. Casové zavislé matice tuhosti a sou¢asné mapuji hranice
(ne)stability vroviné dan€ parametrem fluktuace tuhosti a frekvenci periodicity proménné
tuhosti. ProtoZe determinant systémové matice je redlny, coZ je v diplomové praci dokézano,
dava jeho znaménko okamZitou informaci o tom, zda existuje periodické feSeni (stabilni
systém), nebo neexistuje periodické feSeni (systém je nestabilni). Aplikace je uk4zéana jak na
systému s 1 ° volnosti, tak na torznim systému s poddajnym Cardanovym hiidelem. V piipadé
stabilnich systéml je periodické feSeni konfrontovano sustilenym stavem ziskanym
numerickou integraci pomoci Rungeovy-Kuttovy metody. Oblasti (ne)stability a p¥islusné
hranice jsou navic kontrolovany pomoci Floquetovy teorie a maximalnich vlastnich &isel
matice monodromie. Zde dochazi k naprosté shod¢, aviak ptistup k feSeni pomoci vlastnich
¢isel systémové matice je podstatné efektivn&jsi a rychlejsi.

Dal8im problémem, ktery je v diplomové préci feSen, je hledani periodického feseni a
posouzeni existence feSeni a stability parametrickych systéml s &asové proménnymi
hmotnostmi, tlumenim 1 tuhostmi. Podobné jako v ptfedchozich piipadech je metodika
zpracovana pro systémy s 1 © resp. s vice ° volnosti. Tato tloha vede na feleni integro-
diferencialni rovnice resp. soustavy integro-diferencidlnich rovnic. Podobné jako
v pfedchozim piipadé lze okamZité rozhodnout o (ne)stabilité a existenci feSeni na zakladg
znaménka redlného determinantu systémové matice, kterd vSak vtomto pifipadé ma
komplikovan&js$i tvar. Aplikace presentované metodiky je provedena na jednoduchych
diskrétnich modelech a vysledky jsou opét konfrontovany s vysledky ziskanymi numerickou
integraci pomoci Rungeovy-Kuttovy metody. V budoucnosti by presentovand metodika
mohla byt aplikovana v dynamice nesymetrickych rotorovych soustav.

K praci nemam Zadné pfipominky ani dotazy. Diplomantka pracovala samostatné a
studovanou problematiku bez problémi zvladla.
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