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PredloZena bakalafska prace se zabyva vypoctovou analyzou dynamického zatiZeni vézanych
soustav téles.

Pro vypracovani bakalafské prace byly stanoveny tyto zdsady:

Uvod do problematiky modelovéni vazanych mechanickych systémi.
Kinematicky popis vazanych mechanickych systéma.

Pohybové rovnice vazané soustavy téles a jejich numerické reseni.
Dynamické analyza pohybu zatiZzen{ vybrané konstrukce.

Do W

Parametricka studie.

V kapitole ,,1. Uvod“ je uveden struény obsah bakaldiské prace a jsou v ni stanoveny 4 cile

prace:

1. Seznamit se se zplsoby kinematického popisu vazanych mechanickych systéma a vybrané
postupy aplikovat na demonstracni priklad. _

2. Popsat vybrané metody sestavovani pohybovych rovnic vidzanych mechanickych systémi
vzhledem k predchozim z&vérim.

3. Aplikovat vhodné numerické metody pro feSeni sestavenych pohybovych rovnic a provést
srovnani ziskanych vysledki na ukazkovém piikladu.

4. Provést parametrickou studii vlivu konstrukéniho navrhu na dynamické zatiZzeni vybraného
¢lenu demonstracni soustavy.

V kapitole ,,2. Kinematicky popis vadzanych mechanickych systémi* jsou uvedeny moZnosti
volby soufadnic pro popis polohy soustav téles. Je popsan klikovy mechanismus (s jednim
stupném volnosti). Pro popis zdvihové zavislosti tohoto mechanismu je pouZita trigonometricka
metoda, jsou uvedeny fyzikalni soutfadnice mechanismu a rovnice popisujici kinematické vazby.
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V kapitole ,,3. Pohybové rovnice vadzanych mechanickych systémi“ je pro sestaveni vlastni
pohybové rovnice pouzita metoda redukce. Déle je pro sestaveni pohybovych rovnic soustavy
pouZita metoda Lagrangeovych multiplikdtorll, kterd vede na soustavu algebro-diferencialnich
rovnic. Model klikového mechanismu je pro konkrétni Ciselné hodnoty vytvoien v komerénim
software MSC.ADAMS.

V kapitole ,,4. Dynamicka analyza pohybu* studentka uvadi a porovnavad numerické metody
integrace pohybovych rovnic. Jsou porovnany vysledky metod pouZzitych ve vypocetnim systému
MATLAB a vysledky ziskané s vyuZitim software MSC.ADAMS.

Kapitola ,,5. Vliv konstrukéniho navrhu ojnice na dynamické zatizeni” se zabyva nalezenim
optimalniho tvaru ojnice klikového mechanismu. Je vy3etfovana (dynamicka) sila pisobici ve
vazbé kliky a ojnice pro pét konstrukénich névrhil ojnic. Pro vypoéty je vyuZit komeréni software
MSC.ADAMS. Pro vypocitané sily je provedena navic statickd napét'ova analyza (v CAD
systému NX 7.5).

Kapitola ,,6. Zavér® struéné komentuje obsahy jednotlivych kapitol bakalafské prace.

Na zédkladé obsahu bakalaiské prace lze konstatovat, Ze stanovené zasady pro vypracovani
bakalarské prace byly dodrZeny. Lze konstatovat, Ze stanovené cile pro vypracovani bakalafské
prace byly dosazeny. Je zfejmé, Ze studentka ovladd zéklady problematiky vazanych
mechanickych systémi. Teoretické poznatky uplatnila pfi vypoltové analyze klikového
mechanismu. V praci vyskytuji formalni chyby (napf. pod rovnici 3.7 je uvedeno, Zze E je
kineticka energie na konci pohybu, ve skutecnosti se jedna o obecnou polohu; pod rovnici 3.18
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ma byt uvedeno d—“:O, nikoliv dvakrat L.:O). Dale je diskutabilni pouzivani terminologie
@ ¢
,,vazany mechanicky systém‘ misto ,,vazand mechanicka soustava®.

Na studentku mam dva doplilujici dotazy:
1. Pro¢ jste pouzila pro popis zdvihové zavislosti klikového mechanismu trigonometrickou
metodu. Jaky jiny pfistup jste mohla zvolit?

2. Proc jste pouzila pro sestaveni vlastni pohybové rovnice metodu redukce. Bylo mozné (kromé
zminéné metody uvoliiovani) pouzit jinou metodu?

Je zfejmé, Ze studentka je schopna tviréi a inovativni prace. Celkové je bakalafska prace
Kamily Boublikové velmi kvalitni. Kromé prokazanych znalosti z oblasti kinematiky a dynamiky
vazanych mechanickych soustav prokézala tcelnym propojenim designérskych znalosti s
vyuzitim software MSC.ADAMS pro nalezeni optimalniho tvaru konstrukéniho €lenu (ojnice)
klikového mechanismu i tviiréi schopnosti. Bakalarskou praci hodnotim znamkou vyborné a
doporucuji ji k obhajobé pred komisi pro statni zavére¢né zkousky na Katedie mechaniky Fakulty
aplikovanych véd Zapadoeské univerzity v Plzni.

V Plzni, dne 21.6.2012
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