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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:

Student Filip Jasek se ve své praci vénuje autonomnimu vedeni vozidla v jizdnim pruhu. Student v
teoretické Casti prace zminuje tfi zdkladni pfistupy k této problematice a to Algoritmické feSeni, feSeni
pomoci zpétnovazebniho uceni (reinforcement learning) a feSeni pomoci hlubokého uceni (deep learning).
Ve treti kapitole se sutdent vénuje popisu dostupnych simulator a obsdhlého seznamu datasetti, které se
daji k tfeSeni daného problému vyuzit. Od Ctvrté kapitoly se pracé vénuje praktické ¢asti, tedy samotné
tvorbé dvou ze tif zniménych piistupl. Student problém fesil na zjednodusené uloze, kdy robozické
vozidlo Jetbot vyslal na drahu vytvofenou z tmavych pénovych desek a car vytvoienych bilou paskou. V
praci je rozsahle popséano algoritmické feSeni véetné fizeni pohybu robota. Déle je popsano feSeni pomoci
hlubokého uceni, kde je hluboké uceni vyuzito na detekci Car na draze a nahrazuje tak algoritmus. Nejedna
se tedy o feSeni kdy je vstupem obrazek a vystupem piimo fizeni robota. Na konci praktické Casti je
uvedeno porovnani obou pfistupil, ze které¢ho vyplyva, ze algoritmické feSeni bylo pro dané podminky
robota lepsi volbou.

V rdmci vypracovani student pracoval samostatné, nicméné je nutné podotknout, Ze v€asnou komunikaci
problémtli se mohlo piedejit nékterym prodlevam ve vypracovani bakalarské prace. Prace jako takova je
napsana dobfe a bez zbytecnych chyb. Prace plni vSechny body zadani. Proto hodnotim velmi dobfe a
doporucuji k obhajobé.

Dotazy
- Pro€ jste pro teSeni praktické ¢asti ulohy zvolil realného robota a ne naptiklad néktery ze zminénych
simulatort ¢i dataset?
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