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Doplnéni hodnoceni, pfipominky:
Bakalafska prace se vénuje pfistupim pro autonomni fizeni vozidla v jizdnim pruhu na zakladé
obrazovych dat. Cilem prace je predstavit tfi vhodné metody pro tuto tillohu - analyticky postup vypocta (v
praci oznacovan jako "algoritmicky"), prediktor zaloZeny na neuronové siti a piistup vyuZivajici
reinforcement learning. Prvni dv€é z téchto metod byly implementovany v praktické ¢asti prace a
vyhodnoceny na znacné€ zjednoduSené verzi ulohy. Studentovi bylo poskytnuto robotické dvoukolové
vozitko vybavené kamerou a jednodeskovym pocitacem s GPU. Toto zatizeni vSak bylo pouzito pouze k
nasnimani celkem 135 obrazkid pfipravené testovaci drahy, které byly ru¢né anotovany. Vyhodnoceni
ulohy bylo provedeno "offline" na 83 snimcich (zbylych 52 bylo pouzito pro trénink neuronové sit¢).

Velmi kladn¢ hodnotim zpracovani tieti kapitoly, kde je provedena kvalitni reSerSe dostupnych simulatorti
a datasetli k feSené uloze. Je Skoda, ze vybrané metody nebyly uzplisobeny a vyhodnoceny na nékterém z
robustnéjSich datasetli. Nabizi se otazka, zda je vySe zminénd mnozina o 83 vzorcich dostatecné
reprezentativni pro vyhodnoceni a vyndSeni zavérd o funkEnosti metod.

Analyticky ("algoritmicky") pfistup je zpracovan velmi peclivé a cely postup je podpofen mnozstvim
rovnic a odvozeni. To ovSem kontrastuje s pon€kud struénym zpracovanim metody zastupujici neuronové
sité¢, ke kterému mam vyhrady. S obecnym zavérem, Ze se "hluboké uceni" na Ulohu nehodi (str. 45),
nemohu souhlasit, protoze byla otestovana jedina architektura neuronové sité (U-Net), zatimco existuje
Siroka Skala dalSich (pravdépodobné i1 vhodnéjSich) moznosti k otestovani.

Dotazy
V préci neni dostatecné vysvétleno, jakym zptisobem autor dosel k hodnoté "valida¢ni ptesnosti" 99.23% s
pouzitim zminéné ztratové funkce. V ptipadé dvoukrokového zpracovani, pticemz druhy krok je shodny u
obou testovanych metod, by bylo vhodnéjsi popsat jej ve zvlastni kapitole (a ne jako soucést prvni z



metod). Praci hodnotim Velmi dobie a doporucuji ji k obhajobé.

K diskuzi doporucuji tato témata:

Pro¢ metody nebyly implementovany piimo na robotické vozitko a otestovany v realné situaci? Co by k
nasazeni metod bylo zapotiebi dodélat?

Vysvétlete prosim, jak funguje ztratova funkce "binary crossentropy" a jakym zplsobem byla pocitana
presnost na valida¢ni sad¢ v prabéhu trénovani sité.

SpInéni bodt zadani
uplné

Doporuceni k obhajob&
ANO

Hodnoceni: 2 - Velmi dobie
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